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D-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania

ogolne i szczegolowe dotyczace wykonania i odbioru robét drogowych dotyczacych zadania
budowg odcinka drogi lesnej w lesnictwie Bueczyny.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna stosowana Jest jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot drogowych.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne i szczegbdlowe
dla poszezegdlnych asortymentéw i rodzajdw robot drogowych.

1.4. Wazniejsze okreslenia podstawowe
1.4.0. Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastgpujaco:
1.4.1. Ulica - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu picszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.2. Dziennik Budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, shuzacy
do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbiorow Robot, przekazywania polecen i innej korespondenciji technicznej pomiedzy
Wykonawca, a Inzynierem (ewentualnie réwniez Inwestorem badz Projektantem).
1.4.3. Inzynier — wyznaczona przez Inwestora osoba, pelniaca funkcj¢ Inspektora Nadzoru, zgodnie z ustawg
Prawo Budowlane i odpowiednimi rozporzadzeniami szczegdlowymi do tej ustawy.
1.4.4. Jezdnia - cz¢s¢ ulicy przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.
1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.
1.4.7. Koryto - element uformowany w korpusic drogowym w celu ulozenia w nim konstrukeji nawierzchni.
1.4.8. Ksigga Obmiaru - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami sluzacy do
wpisywania przez Wykonawceg obmiaru dokonywanych Robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zalaeznikéw. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
1.4.9. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jakosci materialéw oraz Robot.
1.4.10. Materialy - wszelkie tworzywa niczbedne do wykonania Robét, zgodnie z Dokumentacjg Projektows i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
1.4.11. Nawierzchnia - zespol warstw sluzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podloze
gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla achu pojazdom, pieszym 1 innym uzytkownikom.
a) Warstwy scieralne - gome warstwy nawierzchni poddane bezposrednio oddzialywaniu ruchu
1 czynnikéw atmosferycznych.
b) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni sluzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
c¢) Podbudowa zasadnicza - géma czgéé podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni.
d) Podbudowa pomocnicza - dolna czgsé podbudowy spelniajgca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek
podloza oraz stanowi dodatkowa warstwe (warstwy) wzmacniajaca podloze gruntowe.
1.4.12. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
ulicy.
1.4.13. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnosé wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
Jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju Robét budowlanych w odpowicdnich normach.
1.4.14. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.
1.4.15. Podloze ulepszone - géma warstwa podloza. lezaca bezposrednio pod nawicrzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejgeia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.,




1.4.16. Polecenie Inzyniera - wszelkic polecemia przekazywane Wykonawey przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.17. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe).

1.4.18. Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.19. Rysunki - czgs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary
obicktu, bedgcego przedmiotem Robot.

1.4.20. Zadanic budowlane - czeéé przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbng catosc konstrukcyjna
lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkgji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robét zwigzanych z budowa, modernizacjg, utrzymaniem oraz
ochrona budowli drogowej lub jej elementu, badz tez na wykonaniu zadan z branzy sanitamej lub
energetyczne].

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo

wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacja projektows, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawey teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi
i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspolrzedne punktow gléwnych trasy oraz reperow,

dziennik budowy oraz egzemplarz dokumentacji projektowej wykonawczej i komplet SST. o/

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone Iub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawicraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne

z wykazem podanym w szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podzial na
dokumentacj¢ projektowa:

- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktdre stanowig przetargowa dokumentacje wykonawczg
(techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacjg projektows 1 SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania
okreslone w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly
w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowiazuje
kolejnosé ich waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych™ (.,Ogolnych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika
projektu, ktéry podejmie decyzjg 0 wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie s3 wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczyt ze skali rysunku,

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacja
projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartoscl
docelowe, od ktérych dopuszezalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu
tolerancji. Cechy materialéw i elementow budowli musza wykazywaé zgodnos¢

z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczad dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pehni zgodne z dokumentacjg
projektows lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ clementu budowli, to takic



materialy zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawea jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpicczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly 1 znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody spolecznosei i innych.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze
jest wlaczony w ceng kontraktowa.

1.3.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek znad i stosowaé w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykoriczania Robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywa¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowaé wszelkic uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokdl Terenu Budowy oraz bedzic unikaé uszkodzen lub
uciazliwosci dla osob lub wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych
przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania. Stosujac si¢ do wymagan bedzie mial szczegdlny
wzglad na:

1) Lokalizacje migjsc postojowych sprzetu, magazynow, skladowisk, ukopdw i ulic dojazdowych,

2) Srodki ostroznosci i zabezpicczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i cickow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

- Zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca begdzie przestrzegaé przepisdw ochrony przeciwpozarowe;. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednic przepisy, na Terenie Budowy,
w pomigszezeniach zaplecza budowy oraz w maszynach i pojazdach. Materialy latwopalne bedg skladowane
W Sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji Robot
albo przez personel Wykonawey.

1.5.7. Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroneg instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Jezeli jest to uwzglednione w projekeic to Wykonawca zobowigzany jest umieécié w swoim
harmonogramie rezerwe czasows dla wszelkiego rodzaju Robét, ktore majag by¢ wykonane w zakresie
przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié Tnzyniera i wladze lokalne o
zamiarze rozpoczecia Robét. O fakeie przypadkowego uszkodzenia tych instalacii Wykonawca bezzwlocznie
zawiadomi Inzyniera i zainteresowanc wladze oraz bedzie z nimi wspodlpracowal dostarczajac wszelkigj
pomocy potrzebnej przy dokonaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez
jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.8. Bezpieczefstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa 1
higieny pracy. Wykonawea zobowiazany jest do sporzadzenia planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (bioz )
zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informaciji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpicczenistwa i ochrony zdrowia ( Dz, U. nr 120, poz. 1126).
W szczegolnosei Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
nicbezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpicczajace, socjalne oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan




okreslonych powyzej, w tym planu bioz, nie podlegaja odrgbne; zaplacie 1 s3 uwzglednione w Cenie
Umowngj.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawea bedzie odpowicdzialny za ochrong Robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane
do Robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera. Wykonawca
bedzic utrzymywaé Roboty do czasy koficowego odbioru. Utrzymanic powinno by¢ prowadzone w taki
sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanic przez caly czas, do momentu
odbioru koficowego. Jesli Wykonawea w jakimkolwick czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie poznicj niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisoéw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkic przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore s w jakikolwiek sposéb zwigzane z Robotami i bgdzie w pelm
odpowicdzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.
Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienic
wszelkich wymagan prawnych odnognie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly
bedzic informowa¢ Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrédia uzyskania materialéw

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwick materialow —
przeznaczonych do Robét Wykonawca przedstawi szezegblowe informacje dotyczace proponowanego zrodta"®
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow 1 odpowiednic $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenic pewnych materialow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy
z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenic. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, z¢ materialy pozyskane z dopuszczalnego zrodla w sposéb ciagly spelniaja wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot.

2.2. Inspekcja wytworni materialéw

Wytwoémie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkeyjnych z wymaganiami. Probki materialow moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materialow
pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytwomi beda zachowane nastepujace
warunki:

a) Inzynier bgdzie mial zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie mial dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni gdzie odbywa si¢
produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji Umowy.

-’

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z Terenu Budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialow do innych robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie
przewartosciowany przez Inzyniera. Kazdy rodzaj Robot, w kitorym znajdujg sig nic¢ zbadane 1 nie
zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego mnieprzyjgeiem i
niezaplaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawcea, zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bgda one potrzebne do
Robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszezeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwosci do Robdt 1 byly
dostepne do kontroli przez Inzyniera. Migjsca tymczasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrgbie
Terenu Budowy w migjscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w migjscach
zorganizowanych przez Wykonawce.



3. SPRZET

Wykonawea jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
nickorzystnego wplywu na jakosé¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robét powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilogci wskazaniom zawartym w ST lub PB;
o ile Inwestor wymagal bedzie wykonania PZJ lub projektu organizacji Robot - sprzetem zaakceptowanym
przez Inzyniera; w przypadku braku ustalenn w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnosé sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenic Robot, zgodnic z zasadami
okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Umowa.
Sprzgt bedacy wilasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania Rob6t ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa i ST przewiduja
mozliwos$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptaciji
InZyniera nic moze byé¢ pozniej zmicniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i
narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw Umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyng na
Jjakos¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materialow. Liczba $rodkéw transportu bedzie
zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnic z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i
wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Umowa. Przy ruchu na ulicach i drogach publicznych
pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Umowy
na polecenie Inzyniera bgda usunigte z Terenu Budowy. Wykonawca bedzie na biezaco usuwaé na wlasny
koszt , wszelkie zanieczyszcezenia spowodowane jego pojazdami na ulicach i drogach publicznych oraz na
dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenic Robét zgodnie z Umowa, oraz za jakosé
zastosowanych materialéow 1 wykonywanych Robét, za ich zgodnosé =z Dokumentacjg Projektowa,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inzynicra (projektu organizacji robét). Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow Robot
zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, lub przekazanymi na pi$mie
przez InZynicra. Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu Robot zostana. jesli wymagaé bedzie tego Inzynier, poprawione przez Wykonawcg na wlasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosei przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Inzyniera, dotyczace akeeptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw Robot beda oparte na
wymaganiach sformulowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialéw i Robét, rozrzuty
normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, do$wiadczenia z przeszlosei, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rtozwazang kwestic. Polecenia Inzyniera beda
wykonywane nie pozniej niz w czasi¢ przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod
grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jako$ci (PZJ)
Nie dotyczy

6.2. Zasady kontroli jakosci robét.
Celem kontroli jakosci robot bedzie takic sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zalozong jakos¢ robol. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materialow.




Wykonawca zapewni system kontroli, wlaczajac personel laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badai materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcey przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadzac
pomiary i badania materialéw oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnic z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowe; 1 SST. Minimalne wymagania co do zakresu
badan i ich czestotliwosci s okreslone w SST, badz w odpowiednich normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robét zgodnie z Umowa. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanic metod statystycznych, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkeji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badaf. Inzynier bedzie mieé zapewniona mozliwoséé udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera
Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materialéw, ktdre budzg watpliwosci co do
jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Zamawiajacy o ile wyniki badan nie potwierdza watpliwosel co do
ich zlej jakosci. Pojemniki do pobicrania probek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badafh wykonywanych przez Inzyniera bedg odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary -

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami odnosnych
(obowiazujacych w okresic wykonywania danych robot) polskich norm i przepisow zwigzanych. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakoeptowane przez Inzyniera. Przed przystapieniem do pomiarow lub badan
Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru
lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak naj szybcie], nie
poznicj jednak niz w terminic okreslonym w SST, w Umowie. Wyniki badaf (kopie) beda przekazywane
Inzynicrowi na formularzach wg dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera.

Dla celéw kontroli jakosci i zatwicrdzania, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialow, u Zrodla ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna
pomoc ze strony Wykonawey i producenta materialéw. Inzynier, po uprzednicj weryfikacji systemu kontroli
Robét prowadzonego przez Wykonawog, bgdzie ocenia¢ zgodnos¢ materialow i Robot z wymaganiami ST ng ¥
podstawie wynikéw badaf dostarczonych przez Wykonawceg. Inzynier moze pobieraé probki materialow 1
prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznic na wlasnych badaniach przy
ocenie zgodnosci materiatéw 1 Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty, aprobaty techniczne (wzglednie atesty) jakoSci materiatow.

Przed wykonaniem badaf jakosci materialdw przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia
materialy posiadajgce certyfikat zgodnosci z PN, aprobatg techniczng lub ew. atest producenta (zwane dalej
umownie aprobatg), stwicrdzajacy ich pelg zgodno$¢ z warunkami podanymi w ST. W przypadku
materialow, dla ktorych aprobaty s3 wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robot bedzie posiada¢
aprobate okreslajacg w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemyslowe beda posiadaé aprobaty
wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez nicgo badan. Kopie
wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawcg Inzynierowi. Materialy posiadajace aprobatg moga
byé badane w dowolnym czasie; jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wlasciwoéei z ST to takie
materialy zostang odrzucone.



6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego 1

Wykonawee w okresic od przekazywania Wykonawey Terenu Budowy do konica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnosé za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na
Wykonawey. Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezgco 1 beda dotyczy¢ przebiegu Robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku
Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej
imienia 1 nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy bgda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku
chronologicznym, bez przerw. Zalaczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:
- datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentagii Projektowej,
- terminy rozpoczgeia i zakonczenia poszezegdnych elementéw Robot,
* przebieg Robot, trudnoscei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
- uwagi 1 polecenia Inzyniera,
- daty zarzadzenia wstrzymania Robdt, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw Robot zanikajgeyeh, ulegajacych zakryciu, czgsciowych i koficowych

odbioréw Robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperature powietrza w okresie Robét podlegajacych ograniczeniom lub

wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji Projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed 1 w trakcie

wykonywania Robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robét,
- dane dotyczace jakodci materialow, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z

podaniem, kto je przeprowadzal,
- wyniki prob poszezegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone Inzynierowi
do ustosunkowania si¢. Decyzje Iniyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje =z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje
Inzyniera do ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak strona Umowy i nic ma uprawnief do wydawania
polecen Wykonawcy Robot.

(2) Ksigga Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza sig w sposéb ciagly w Jednostkach przyjetych
w wycenionym w przetargu Kosztorysic 1 wpisuje do Ksiggi Obmiaru.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materialow. orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze 1
kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej z Inzynierem. Dokumenty te
stanowig zalaczniki do odbioru Robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzynicra.

(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. 1-3 nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego — decyzja o zatwicrdzeniu Projektu Budowlanego i
udzieleniu pozwolenia na budowe,

b) protokoly przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoly odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.




(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miegjscu  odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla
Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robét bgdzie okreélaé faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja
Projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w wycenionym w przetargu Kosztorysie. W uzasadnionym
przypadku ( umowa ryczaltowa na wykonanie robét ) za zgoda obu stron Umowy mozna odstapi¢ od
prowadzenia ksigg obmiarowych przyjmujgc wielkosci przedstawione w przedmiarze jako obowigzujace.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inzyniera o zakresic obmierzanych Robét 1
terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiggi
Obmiaru. Jakikolwick blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w wycenionym w przetargu
Kosztorysic lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich Robét. Bledne dane zostang poprawione wg instrukgji Inzyniera na pismie. Obmiar
gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celow okreséw platnosci ustalonych w
Umowie na rzecz Wykonawey - lub w innym czasic okreSlonym w Umowic lub oczekiwanym przez
Wykonawcg 1 Inzyniera.
7.2. Zasady okreslania ilosci Robét i materialow -/

Dlugosei i odleglosci pomigdzy wyszezegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych Robét nie wymagaja tego inacze],
objetodci beda wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj, powierzchnie jako dlugosé
pomnozona przez szerokosci w danym przekroju itp. Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo beda wazone
w tonach lub w kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot bedg zaakceptowane
przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawceg. Jezeli urzgdzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwo legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed czeSciowym lub koficowym odbiorem Robot, a takze w
przypadku wystepowania dluzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot. Obmiar Robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich trwania. Obmiar Robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza si¢
przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci bgda uzupelnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do Ksiggi Obmiaru, ktorego wzdr zostanie uzgodniony z
Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw Robot

W zaleznosci od ustaleni odpowiednich SST i warunkéw Umowy, Roboty podlegaja nastgpujacym
etapom odbioru przy udziale Wykonawcy:

a ) odbiorowi Roboét ulegajaeych zakryciu,

b ) odbiorowi czesciowemu,

¢ ) odbiorowi koncowemu,

d ) odbiorow1 ostatecznemu.

8.2. Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér ten polega na finalnej ocenie ilodci i jakosci wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie
realizacji ulegna zakryciu. Bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt 1
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poprawek bez hamowania ogoélnego postepu Robot. Odbioru Robét dokonuje Inzynier. Gotowosé danej czesci
Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i Jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie péznicj niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomieniu o tym fakcie Inzynicra. Jakosé i ilos¢ Robot ulegajacych
zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikoéw badan laboratoryjnych i
W oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy.
Odbior ten polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robot. Odbioru czgsciowego Robbt
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym Robét.

8.4. Odbioér koncowy Robot

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenic rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci. Calkowite zakonczenic Robét oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonaweg wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomienicm o tym
fakeie Inzyniera. Odbiér konicowy Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Umownych, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakoficzenia Robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie
8.5. Odbioru koncowego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny Jakosciowej na podstawic przediozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robédt z
Dokumentacja Projektowa i odpowiednimi SST. W toku odbioru koncowego Robét komisja zapozna si¢ z
realizacjg ustalen przyjetych w trakcic odbioréw Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w
zakresic wykonania Robdt uzupehiajacych i Robot poprawkowych . W przypadkach niewykonania
wyznaczonych Robot poprawkowych, Robét uzupelniajacych lub Robot wykonczeniowych, komisja przerwie
Swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze
Jakos¢ wykonywanych Robét w poszczegélnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
Dokumentacjg Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
cksploatacyjne obickiu 1 bezpieczefistwa ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniegjszong wartosé w
stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Umownych.

8.5. Dokumenty do odbioru koncowego Robét.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego Robdt jest protokot odbioru
konicowego Robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru konicowego wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastcpujace dokumenty:
- Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami,
- Specyfikacje Techniczne,
- uwagi i zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, i
udokumentowanie wykonania jego zalecen,
- recepty 1 ustalenia technologiczne,
- Dzienniki Budowy (1 ew. Ksiegi Obmiaréw ),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST,
- aprobaty techniczne, wzglednie atesty jakosciowe wbudowanych materialow,
- opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zalaczonych do
dokumentéw odbioru, a wykonanych zgodnie z ST,
- sprawozdanie techniczne,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.
Sprawozdanie techniczne bedzie zawicraé:
- zakres i lokalizacje wykonywanych Roboét,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowe;j,
- uwagl dotyczace warunkow realizacji Robot,
- date rozpoczgcia i zakonczenia Robét.

W przypadku, gdy wg Komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
Robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania Robét poprawkowych i Robét uzupetniajacych
wyznaczy Komisja,
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8.6. Odbior ostateczny

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koficowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior ostateczny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiu z uwzglednieniem zasad odbioru
koficowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCL.
9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawceg za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji Kosztorysu w przetargu ( chyba ze Umowa okresli inny sposob rozliczenia robét, na
przyktad w formie ceny ryczaltowej za calo$¢ wykonanych robot ). Cena jednostkowa musi obejmowaé
wszystkie skladowe. Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za pozycic w Wycenionym
Kosztorysie (podana cena podzielona przez ilos¢ jednostek obmiarowych ) jest ostateczna 1 wyklucza
mozliwos¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie Robot objetych tg pozycja kosztorysows.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1) Warunki Umowne wraz ze SIWZ,

2) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pézn. zm.),

3) Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 . w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1553), B
4) Rozporzadzenic Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczace
bezpicczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczefistwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126),

5) Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z poznicjszymi zmianami).
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D-01.01.01.
ODTWORZENIE (WYZNACZENIE ) TRAS T PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych oraz
sporzadzeniem inwentaryzacji powykonawczej wybudowanej trasy.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét zwigzanej z budowsq odcinka drogi lesnej w lesnictwie Buczyny.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkim

czynnosciami majacymi na celu odtworzenie w terenic przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektow
inzynierskich, a takze wykonania inwentaryzacji geodezyjne;j i kartograficznej drogi po jej wybudowaniu.
W zakres robét wehodza:
- wyznaczenie sytuacyjne 1 wysokosciowe punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

(reperéw roboczych dowigzanych do reperdw krajowych), z ich zastabilizowaniem,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly oraz odtwarzania uszkodzonych punktéw,
- wyznaczenie roboczego pikictazu trasy poza granicg robét,
- przeniesienie punktow istniejgcej osnowy geodezyjnej poza granice rob6t ziemnych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
- wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z wlascicielami nieruchomosci,
- pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficzna do inwentaryzacji powykonawczej wybudowane;j

drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych — zalozenie poziomej i wysokosciowej geodezyjnej

osnowy realizacyjnej niezbgdnej przy budowie drogi, uwzgledniajacej ustalenia dokumentacii projektowe;j.

1.4.2. Punkty glowne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kicrunkowe oraz poczatkowy i koncowy

punkt trasy.

1.4.3. Reper - zasadniczy element znaku wysokosciowego lub samodzielny znak wysokosciowy,
ktérego wysokos¢ jest wyznaczona.

1.4.4. Znak geodezyjny — znak z trwalego materialu umieszczony w punktach osnowy geodezyine;.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona do geodezyjnego

wytyczenia elementow projektu w terenie oraz geodezyjnej obslugi budowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczy wybudowanej drogi i sporzadzenie
zwigzanej z nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialéw podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogélne" pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, shupki betonowe albo rury metalowe dlugosci okofo 0,5 m. Pale drewniane umieszczone poza
granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zalamania trasy powinny mieé $rednice 0,15 + 0,20 m i
dlugos¢ 1.5 + 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy 0,05 +
0,08 m i dlugosci okolo 0,30 m, a dla punktow utrwalonych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 3
mm i dlugosci 0,04 + 0,05 m. . Swiadki” powinny mieé¢ dhigosé okolo 0.50 m i przekroj prostokatny. Do
stabilizowania

13




roboczego pikietazu trasy, poza granica pasa robot, nalezy stosowaé pale drewniane Srednicy 0,15 + 020 m 1
dlugosci 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnionych z Inzynierem. Do utrwalenia punktow osnowy
geodezyjnej nalezy stosowa¢ materialy zgodne z instrukcjami technicznymi G-1 [5] 1 G-2 [6].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne™ pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét
Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ sic mozliwoscia
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki, taty, taSmy stalowe, szpilki,
- ew. odbiomiki GPS, zapewniajace uzyskanie wymaganych dokladnosci pomiarow.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu -

Ogolne wymagania dot. transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne™ pkt 4.

4,2, Transport materialéw i sprzetu
Sprzet i materialy do prac geodezyjnych mozna przewozi¢ dowolnym Srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykenania rob6t
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne™ pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
- roboty przygotowawcze,

- odtworzenie trasy 1 punktow wysokosciowych,

- geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze :
Przed przystapieniem do robot Wykonawca robét geodezyjnych powinien: —
- zapozna¢ si¢ z zakresem opracowania,

- przeprowadzi¢ z Zamawiajacym (Inzynierem) uzgodnienia dotyczace sposobu wykonania prac,
- zapoznac si¢ z dokumentacja projektowa,

- zebraé informacje o rodzaju 1 stanie osndéw geodezyjnych na obszarze objetym budowa drogi,

- zapoznadé si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,

- przeprowadzi¢ wywiad szczegdlowy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokoSciowych
5.4.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami 1 wytycznymi
GUGIK [3+10]. Przed przystapicniem do robdt Wykonawca powinien przejgé od Zamawiajacego danc
zawierajace lokalizacj¢ i wspolrzedne punktéw glownych trasy oraz reperéw. W oparciu o materialy
dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne
niczbedne do szczegdlowcgo wytyezenia robot. Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby
posiadajace odpowicdnic kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac
Inzyniera o wszelkich blgdach wykrytych w wytyczeniu punktow gléwnych trasy i (lub) reperdw roboczych.
Bledy te powinny by¢ usunicte na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu
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okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomié o tym Inzynicra. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno
by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiednicj decyzji przez Inzyniera. Wszystkic roboty dodatkowe,
wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacii projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomicnia
Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawceg. Wszystkie roboty, ktore
bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardéw
przez Inzyniera.

Punkty wicrzcholkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza byé zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i
wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzymicra. Wykonawca jest odpowiedzialny za
zabezpieczanic wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczef w czasie trwania rob6t. Jezeli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowe;j realizacji robdt nalezg
do obowiazkow Wykonawcy.

5.4.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysoko$ciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢é zastabilizowane w sposob trwaly,
przy uzyciu pali drewnianych lub slipkéw betonowych, a takze dowiazane do punktow pomocniczych,
polozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy punktami gléwnymi na odcinkach
prostych ni¢ moze przekracza¢ 500 m. Wykonawca powinicn zalozyé robocze punkty wysokosciowe (repery
robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegloéé
migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenic plaskim powinna wynosic 500 metrow,
natomiast w terenic falistym i gérskim powinna byé odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguraciji.
Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych, istniejagcych budowlach
wzdluz trasy drogowej. O ile brak jest takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie,
w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperow roboczych nalezy okreslaé z taka dokladnoscia, aby $redni blad niwelacji po
wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwéjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne 1 jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach
gléwnych i w punktach posrednich w odleglodci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz
nie rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszezalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostalych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku
do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢
materialdw wymienionych w punkcie 2.2. Usunigeie pali z osi trasy jest dopuszezalne tylko wowczas, edy
Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.4.4. Wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopow na
powicrzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych
niz. 1 metr. Odleglos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odleglosé ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojow
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poprzecznych. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiac wykonanic nasypow i wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

5.4.5. Wyznaczenie polozenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obicktéw mostowych nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie poprzez: wytyczenie
osi obiektu, wytyczenie punktow okreslajgcych usytuowanie (kontur) obicktu, w szczegblnosci przyczoltkéw 1
filarow mostow i wiaduktow. W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja projektowa powinna zawierac
opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obicktow. Polozenie obiektu w planie nalezy
okreéli¢ z dokladnoscig okreslona w punkeie 5.4.3.

5.4.6. Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentacje geodezyjng nalezy skompletowaé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podzialem
na: akta postgpowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumentacje techniczng przeznaczong dla
Zamawiajacego, dokumentacje techniczna przeznaczong dla osrodka dokumentacji geodezyjnej 1
kartograficzne;j.

Sposob skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w punkeie 3 oraz forme dokumentéw nalezy
uzgodni¢ z oérodkiem dokumentacji. Zamawiajgcy poda w ST, czy dokumentacj¢ t¢ nalezy okazaé
Zamawiajacemu do wgladu.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1. Zebranie materialow i informacji
Wykonawca powinien zapoznaé si¢ z zakresem opracowania i uzyska¢ od Zamawiajacego instrukcje

dotyczace ewentualnych etapow wykonywania pomiaréw powykonawczych. Pomiary powykonawcze®

powinny byé poprzedzone uzyskaniem z osrodkow dokumentaciji geodezyjnej i kartograficzne; informacji o
rodzaju, polozeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomej i wysokosciowej) oraz o mapie
zasadniczej 1 katastralngj. W przypadku stwierdzenia, ze w trakcie realizacji obiektu nie zostala wykonana
biezaca inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, nalezy powiadomic o tym Zamawiajacego.

Przy analizie zebranych materialéw i informacji nalezy ustali¢:

- klasy i dokladnosci istnigjacych osnéw geodezyjnych oraz mozliwosci wykorzystania ich do pomiarow
powykonawczych,

- rodzaje uktadéw wspétrzednych i poziomow odniesienia,

- zakres 1 sposob aktualizacji dokumentow bazowych, znajdujgcych si¢ w osrodku dokumentacji o wyniku
pomiaru powykonawczego.

5.5.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalezy wykonaé: ogélne rozeznanie w terenie, odszukanie punktow istniejace]
osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tych punktéw oraz aktualizacjg opisow topograficznych,
zbadanie wizur pomiedzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie, wstgpne rozeznanie odnosnie koniecznosci
uzupelnicnia lub zaprojektowania osnowy poziomej III klasy oraz osnowy pomiarowej. Nastgpnie nalezy
pomierzyé wznowiong lub zalozong osnowg, a nastepnie wykonaé pomiary inwentaryzacyjne, zgodnice |
instrukcja G-4 [8] GUGIK, mierzac wszystkie elementy tresci mapy zasadniczej oraz tres¢ dodatkowa
obejmujaca: granice ustalone wedlug stanu prawnego, kilometraz drog, znaki drogowe, punkty referencyjne,
obiekty mostowe z rzednymi wlotu i wylotu, $wiatlem i skrajnia, wszystkie drzewa w pasic drogowym,
zabytki i pomniki przyrody, wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramami oraz z podzialem na trwale i
nietrwale, rowy, studnie z ich érednicami, przekroje poprzeczne drog co 20+50 m oraz inne elementy wedlug
wymagan Zamawiajacego.

Prace obliczeniowe nalezy wykonaé przy pomocy sprzetu komputerowego. Wniesienie pomierzone]
tresci na mapg zasadnicza oraz mape katastralng nalezy wykona¢ metoda klasyczng (kartowaniem 1 kresleniem
recznym) lub przy pomocy plotera. Wtomik mapy zasadniczej dla Zamawiajacego nalezy uzupelni¢ o
elementy wymienione w drugim akapicie niniejszego punktu, ta samg technikg z jaka zostala wykonana mapa
(numeryczna wzglednie analogows). Dokumentacjc geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowac
zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4], z podzialem na: akta postgpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
dokumentacje techniczng przeznaczona dla Zamawiajacego i dokumentacje techniczng przeznaczong dla
osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej. Sposob skompletowania i form¢ dokumentacji dla
osrodka dokumentacji nalezy uzgodnié z osrodkiem oraz ustali¢ czy tg¢ dokumentacje nalezy okazal
Zamawiajgcemu do weladu.
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3.5.3. Dokumentacja dla Zamawiajgcego
Jesli Zamawiajacy nie ustalil inaczej, to nalezy skompletowaé dla Zamawiajacego nastepujgce
materialy:
- sprawozdanie techniczne,
- wtornik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkows trescia, ktora wymieniono w punkcie 5.5.2,
- kopie wykazéw wspélrzednych punkiéw osnowy oraz wykazy wspolrzednych punktow
granicznych w postaci dysku 1 wydruku na papierze,
- kopie protokolow przekazania znakow geodezyjnych pod ochrone,
- kopie opisdéw topograficznych,
- kopie szkicow polowych,
- nosnik elektroniczny (dysk) z mapa numeryczna oraz wydruk ploterem tych map, jezeli mapa
realizowana jest numerycznie,
- inne materialy zgodne z wymaganiami Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac

Kontrola jakosci prac pomiarowych powinna obejmowaé:

- wewngtrzng kontrolg prowadzona przez Wykonawce robét geodezyjnych, ktora powinna zapewniaé
mozliwos¢ sledzenia przebiegu prac, oceniania ich jakosci oraz usuwania nieprawidlowosci mogacych mieé
wphyw na kolejne etapy robét,

- kontrolg prowadzong przez shizbe nadzoru (Inzyniera),

- przestrzeganie ogolnych zasad prac okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], zgodnie z
wymaganiami podanymi w punkcie 3,

- sporzadzenie przez Wykonawcg robot geodezyjnych protokolu z wewngtrznej kontroli robét.

Kontrolg nalezy prowadzi¢ wedhig ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10],
zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowg
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Przv  pomiarach
powykonawczych wybudowanej drogi przyjmuje si¢ jednostki: km (kilometr) i ha (hektar).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogolne™ pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robot
Odbior robot nastgpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumentacji techniczne; przeznaczongj
dla Zamawiajgcego.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

- zakup, dostarczenic 1 skladowanie potrzebnych materialow,

- koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkcji,

- zakup 1 dostarczenie materialow,

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokoéciowych,
- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
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- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z wiasciciclami nieruchomosci,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- wyznaczenie punktow roboczego pikietazu trasy,

- ustawienie lat z wyznaczeniem pochylenia skarp,

- zastabilizowanic punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykonawczym wybudowancj drogi wedlug wymagan
dokumentacji technicznej,

- koszty osrodkow geodezyjnych.

9.3, Sposob rozliczenia robét tymezasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejsza SST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktére sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sg przckazywane
Zamawiajacemu i s3 usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

- prace towarzyszace, ktére sa niezbgdne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot
tymeczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne
1. D-00.00.00 Wymagania ogélne

10.2. Inne dokumenty -

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 z pozniejszymi
zmianami)

3. [Instrukcje i wytyczne techniczne bylego Glownego Urzedu Geodezji i Kartografii]:

4. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

5. Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;
. Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna

. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna

8. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji

9. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe

10. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

11. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

~ 3

1%



D-02.00.01. ;
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru liniowych robot ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji robét zwigzanych z budows odcinka drogi lesnej w lesnictwie Buczyny.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modemizacji drdg i obejmuja:
a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych,
b) budowe nasypéw drogowvych,
C) ZaggSZCZEnic nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe

14.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncic Iub z gruntu naturalnego lub z gruntu

antropogenicznego spelniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami
TOWOW,

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub glgbokos¢ wykopu - rézmica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp sredni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp. ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktorego glgbokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktérego glebokosé przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci, charakteryzujacy sie znacznym i
dlugotrwalym osiadaniem pod obciazeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktérego probki nie

wykazujg zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dzialaniem wody destylowanej; maja wytrzymalosé

na sciskanie Re ponad 0.2 MPa; wymaga uzycia §rodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub

hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, polozone w obrebie pasa robét
drogowvch.

1.4.14. Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, polozone poza pasem robdt
drogowych.

1.4.15. Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie

wykonywania wykopéw, a ni¢ wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwiazanych z trasg

drogowg.

1.4.16. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$é charakteryzujaca stan zaggszezenia gruntu, okreslona wg

WwZzoru:

Jiae
pds

gdzie:
X - ggstosc objgtosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m?),
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X ;, - maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z
PN-B-04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszezenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).

14.17. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujgca zaggszczalnos¢ gruntéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:
_ %

dy

gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dyo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko§¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg
WZoru:

.

/
9E1

dzie:

%l - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205:1998 [4],

E2 - modul odksztatcenia gruntu oznaczony w powtornym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205:1998 [4].

-’
1.4.19. Pozostale okreélenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne™ pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00
. Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntéw
Podzial gnuntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Podzial gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane we
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw mogg by¢ wywiezione
poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objgtosci robét ziemnych i za zezwoleniem
Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopéw, nie bedac nadmiarem objgtosei robdt
ziemnych, zostaly za zgodg Inzynicra wywiezione przez Wykonawcg poza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypoéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntow przydatnych ze Zrodet wlasnych, zaakeeptowanych przez
Inzyniera. Grunty i materialy nieprzydatme do budowy nasypéw, okreslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4,
powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie terenoéw na odklad nalezy do
obowiazkéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakazaé
pozostawienie na terenie budowy gruntdéw, ktorych czasowa nieprzydamos$¢ wynika jedynic z powodu
zamarznigeia lub nadmiernej wilgotnosei.
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Tablica |. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegdlnie | Jed- Grupy gruntéw
nie
wiasciwodci | nostki | niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 |Rodzajgruntu — rumosz — piasek pylasty mato wysadzinowe
niegliniasty — zwietrzelina gliniasta | — glina piasz- czysta zwiezfa, glina
~  Bwir — rumosz gliniasty zwiezla, glina pylasta zwiezta
— pospétka — 2wir gliniasty — i, it piaszczys-ty, it pylasty
— piasek gruby ~ pospoika gliniasta bardzo wysadzinowe
— piasek sredni — piasek gliniasty
— piasek drobny — pyl, pyl piasz-czysty
- iuzel — glina piasz- czysta, glina, glina
nierozpadowy pylasta
— i warwowy
2 [Zawartosc
czastek %
£0,075 mm <15 od 15do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3 do 10 > 10
3 | Kapilarnodé
bierna Hys m <10 =10 >1,0
4 | Wskainik
piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 - Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do roboét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu do:
- odspajania 1 wydobywania gruntow (narzgdzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
ladowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
- sprzetu zageszcezajgeego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materialu). jego objetosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnosé srodkéw
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu). Zwigkszenic odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢
podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwiekszone odleglosei nie
zostaly wezesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt 5.
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5.2. Dokladnos¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢
wieksze niz + 10 cm, Roznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robét ziemnych nie moze przekraczac
+1cmi-3cm.

Szerokosé gomej powierzehni korpusu nie moze réznié sie od szerokosci projektowanej o wigeej niz = 10 cm,
a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rozni¢ sig od projektowanego o wigeej niz 10% jego wartosci
wyrazone] tangensem kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm
przy pomiarze latg 3-metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace nieréwnosci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niczaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajgcych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢
urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak,
aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego
wykonywania wykopéw i nasypéw, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w calym okresic trwania robd!
spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie. i

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich
dlugotrwalg nieprzydato$é, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntow 1 zastgpienia ich gruntami
przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci,
jak réwniez za dowieziony grunt. Odprowadzenie wod do istniejacych zbiomikéw naturalnych i urzadzen
odwadniajacych musi byé poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postepowac w kierunku podnoszenia sig niwelety.

W czasie rob6ét ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podluzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow
spoistych i nic mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzglgdni¢ ewentualny wplyw
kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindéw wykonywania innych robét na spelnienic wymagan
dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasic postgpu robdt ziemnych.

Zrodla wody, odslonigte przy wykonywaniu wykopdw, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych. -
5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.
Szeroko$é dna i glebokos$¢ rowu nie moga réznié si¢ od wymiardw projektowanych o wigcej niz = 5 cm.
Dokladnosé¢ wykonania skarp rowéw powinna by¢ zgodna z okreslona dla skarp wykopow w SST D-02.01.01.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt
Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenic odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami
specyfikacji okreglonymi w punkcie 5 oraz z dokumentacja projektows.
Szczegolng uwage nalezy zwrocic na;
- wlasciwe ujecie i odprowadzenic wéd opadowych,
- wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysigkdéw wodnych.
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6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnosci wechodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okreslono w pkt. 6
SST D-02.01.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwosc oraz zakres badan i pomiarow wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwose badan | pomiaréw
1 |Pomiar szerokosdci korpusu Pomiar tasma, szablonem, tatg o diugoéci 3 m i poziomica lub niwelatorem,
ziemnego w odstepach co 200 m na
2 | Pomiar szerokosci dna rowdw prostych, w punktach gidwnych tuku, co 100 m na tukach o R > 100 m co 50
mnatukacho R< 100 m
2 | Pomiar rzednych powierzchni oraz w miejscach, ktore budza watpliwodd

korpusu ziemnego
4 | Pomiar pochylenia skarp
5 | Pomiar réwnosci powierzchni

korpusu |
6 | Pomiar réwnosci skarp g
7 |Pomiar spadku podiuznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz w punktach
powierzchni korpusu lub dnarowu | watpliwych
8 |Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okredlad dia kaidej uloione] warstwy lecz nie rzadziej

niz w trzech punktach na 1000 m” warstwy |

6.3.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego
Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze r6zni¢ sig od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 5 cm.
6.3.3. Szeroko$¢ dna rowow

Szerokos¢ dna rowow nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 5 cm.
6.3 4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie moga roznié si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 ¢m
lub +1 em. )
6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézmi¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigeej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.
6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone lata 3-metrows, nie moga przekraczaé 3 cm.

6.3.7. ROwnos¢ skarp

Nierdwnosci skarp, mierzone lata 3-metrowa, nie moga przekraczaé + 10 cm.
6.3.8. Spadek podluzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podluzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzgdnych wysokosciowych, nie moze dawaé roznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wigkszych niz -3cm Iub +1 cm.
6.3.9. Zaggszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gnuntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z
zalozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktorych nie mozna okredli¢ wskaznika
zaggszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztalcenia I, zgodnie z normg PN-S-02205:1998 [4].

6.5. Zasady post¢epowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy niespelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacii,
zostang odrzucone. Jesli materialy niespelniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenic Inzyniera Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na pisemne wystgpienie
Wykonawey, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i
ustali zakres i wielko$é potracen za obnizona jakosé.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogobline” pkt 7.

7.2. Obmiar robdt ziemnych
Jednostka obmiarowa jest m? (metr szescienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkic pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9. Zakres
czynnosei objetych ceng jednostkows podano w SST D-02.01.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

_PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow
. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilamosci biemej

. PN-§-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

. PN-IS010318:1993 Geotekstvlia — Terminologia

. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza
przez obciazenie plyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbidr robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

13. Wytyczne wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.

Qo ~1 Oy U e L) D =
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D - 02.01.01 :
ROBOTY ZIEMNE. WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru wykopow w gruntach nieskalistych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa odcinka drogi le§nej w lesnictwie Buczyny.

1.3. Zakres roboét objetych SST
Ustalenia zawarte w miniejszej specyfikacji dotyezg zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy lub modemizacji drég i obejmujg wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okre§lenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Material wystepujacy w podlozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowil podloze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych [12]
powinien charakteryzowa¢ si¢ grupg nosnosci G1. Gdy podloze nawierzchni zaklasyfikowano do inngj grupy
nosnosci, nalezy podloze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G1.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robé6t

Ogo6lne zasady prowadzenia robdt podano w SST D-02.00.01 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowag ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia robot,
a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigcia lub
mnnych odstepstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawee.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnogci
do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny byé bezposrednio wbudowane w nasyp
lub przewiczione na odklad. O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i nosno$ci gruntu

Zaggszezenie gruntu w wykopach 1 migjscach zerowych robét ziemnych powinno spelniaé
wymagania, dotyczace minimalnej wartoscl wskaznika zageszezenia (Is), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartoéci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Minimalna warto$¢ I dla:
Strefa korpusu innych drég
kategoria ruchu KR1-2
Goérna warstwa o grubosci 20 cm 0,97
Na gltebokosci od 20 do 50 cm od
: e 0,97
powierzchni robot ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wvkopach i miejscach zerowych nie spelniajg wymaganego wskaznika
zaggszezenia, to przed utozeniem konstrukeji nawierzchni nalezy je doggsci¢ do wartosei Is, podanych w tab.
i

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiggnigte przez
bezposrednie zageszezanie gruntow rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podloza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszezenia. Mozliwe do zastosowania $rodki,
o ile nie sg okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowl.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$noéé warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych na podstawie
pomiaru wtornego modutu odksztalcenia E; zgodnie z PN-02205:1998 rysunek 4. d

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadkladu)
powyzej rzednych robédt ziemnych jest mnigjsza niz 0,3 m. Z chwilg przystapienia do ostatecznego
profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych tg czynno$¢ budowlana.
Moze odbywaé si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.
Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajgcych z niedotrzymania podanych powyze
warunkow obcigza Wykonawcg robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakoci robét podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwrdci¢ na:
a) sposob odspajania gruntow nie pogarszajacy ich wlasciwoscl, -
b) zapewnienie statecznosel skarp,
¢) odwodnienie wykopdw w czasic wykonywania robdt i po ich zakonczeniu,
d) dokladno$¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykonczenie),
¢) zaggszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w pkeie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-02.00.01 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
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Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* wykopoéw w gruntach nieskalistych obejmuje:

- prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie,
przemicszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowoéw, skarp,

- zaggszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

- rozplantowanie urobku na odkladzie,

- wykonanie, a nastgpnie rozebranie drég dojazdowych,

- rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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D - 02.03.01 ;
ROBOTY ZIEMNE, WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejsze] szezegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbiom nasypéw.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji rob6t zwiazanych z budowg odcinka drogi lesnej w lesnictwie Buczyny.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w ninieiszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasic
budowy lub modemizacji drég i obejmuja wykonanie nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-02.00.01 pkt 2.

2.2. Grunty i materialy do nasypow
Grunty 1 materiaty dopuszczone do budowy nasypdw powinny speiniaé wymagania okrestone w

PN-S- 02205 :1998. Grunty i materialy do budowy nasypow podaje tablica 1.

Tablica 1. Przydatno$é gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-5-02205 :1998.

Przeznaczenie Przydatne Przydatne Tresé
z zastrzezeniami zastrzeienia
1. Rozdrobnione grunty skaliste | - gdy pory w gruncie skalistym bedg wypelnione
miekkie gruntem lub materialem drobnoziarnistym
- - gdy beda wbudowane w miejsca suche lub
1. Rozdrobnione grunty 2._ijetrzeliny i .zahez-pleczone od wiad wruntowych
gliniaste i powierzchniowych

skaliste twarde oraz grunty
kamieniste, zwietrzelinowe, : !
rumosze i otoczaki . pyty piaszezyste | pyty - do nasypdw nie wyZszych niz 3 m,
giiil‘:é';‘g pospotkl, réwniez 4. ’_"ai}_" pr"“?“'cm;' 2 ké zabezpieczonych przed zawilgoceniem
WYIREKER piasiyen prsEaw - w miejscach suchych lub przejéciowo

3. Piaski grubo, srednic i a
drobnoziarniste, naturalne i pochHiczavch zawilgoconych

3. Piaski pylaste, piaski gliniaste,




r‘q\

B 2‘3?:32‘; . > : | 5. Gliny piaszczyste, gliny i gliny | - do nasypbw nie wyzszych niz 3 m:
2 dolne . Piaski gliniaste z domiesz : 2 E ?
warstwy frakcji twirowo-kamieniste) pyliste afdz e oW, - <3N zi:bezme_cmnwfh nrzie P awRencenies hilsp
nasypow {morenowe} o wskainiku 6. Gliny plaszczyste zwiezle, ghiny | WIERSIENIU Spoiwam
ponizej strefy | réinoziarnis-tosci U215 wwiezle i gliny pylaste zwiezfe
przemarzania | S. 2uile wielkopiecoweiinne | oo grunty o granicy
:::?;x:?m ;; ;‘ah"r;h plynnosci w, od 35 da 60% - gdy zwierciadto wody gruntowej znajduje sie na
6. Lupki przywegfowe 7. Wysiewki kamienne gliniaste | BleDokosc wigkszej od kapilarnosci biernej gruntu
przepalone o zawartoici frakeji ilowej ponad | Bodioza
7. Wysiewki ka"’f“"e Q 2% - © ograniczonej podatnose na rozpad - lgcme
zawartodci frakeji Howe)| N do 5%
ponizej 2% straty masy do 5%
8. 2uile wislkopiecowe i inne
melalurgiczne z nowego - gdy wolne przestrzenie zostang wypeinione
studzenia {do 5 lat) materiatern drobnoziarnistym
9. Hotupki preyweglowe | - pdy zalegaja w miejscach suchych lub s3
nieprzepalone izolowane od wody
10. Popicly lotne | mieszaniny
popiolowo-utlowe
i 1. Zwiry i pospotki gliniaste
1. Zwiry i pospétki 2. Piaski pylaste i ghniaste
2. Piaski grubo i 4rednio- 3. Pyly piaszczyste i pyly
ziarniste 4. Gliny o granicy plynnoici - pod warunkiem ulepszenia tych gruntow
Na gorne 3. Holupki przyweglowe muniejszej niz 35% spoiwami, takimi jak: cement, wapno, aktywne
warstwy na- przepalene zawierajgce mniej | 5. Mieszaniny popiotowo- popioly itp.
sypow w stre- | niz 15% ziarn mniej- Iuilowe 2 wegla kamiennego
fie przemar- | szych od 0,075 mm 6. Wysiewk: kamienne gliniaste
zamia 4. Wysiewki kamienne o 0 zawartodci frakeji ifowej >2%
uziarnieniu odpowiadajy- 7. Zuile wielkopiecowe i inne
oym pospatkom lub iwirom metalurgicme - drobnoziarniste | nierozpado-
8. Piaski drobnoziarniste we: straty masy do 1%
- 0 wskainiku nosnosci w210
W wykopach |
miejscach - gdy sg ulepszane spoiwami {cementem,
afrm do | Grunty niewysadzinowe Grunty watpliwe | wysadzinowe | wapnem, aktywnymi popiclami itp.}
glgbokodd
przemarzania
3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.

3.2. Dobor sprzetu zageszezajacego

W tablicy 2 podano, dla réznych rodzajow gruntow, orientacyjne dane przy doborze sprzetu

zageszezajacego. Sprzgt do zageszezania powinien byé zatwierdzony przez Inzyniera.
Tabela 2. Orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajacego

Rodzaje gruntu
Rodzaje piaski, ZWiry, S
urzadzen pospotki Pyl iy Uwagi o przydatnosci
zageszczajacyc | grubosé | liczba | grubos¢é | liczba | maszyn
warstwy | przej$¢ | warstwy | przej§é
[m:[ n* FE [m] n* ko
Walce 0,1do0,2 |4do8 |0,1 dol4do8 |Do zageszczania
statyczne 0,2 gbrnych warstw podioza.
gtadkie * Zalecane do codziennego
wygtadzania
(przywatowania)
gruntow  spoistych w
miejscu pobrania i w
nasypie
Walce - - 0,2 do|8doiZ |Nie nadajg sie do
statyczne 0,3 gruntow nawodnionych
okotkowane*
Walce 0,2do0,5 |6do8 02 do|6dol0 |Mato  przydatne w
statyczne 0,4 gruntach spoistych

29




ogumione *
Walce 04d00,7 |4do8 |02 do|3do4 |Do gruntow spoistych
wibracyjne 0,4 przydatne sa  walce
gtadkie ** srednie 1 cigzkie.
Walce 03do0,6 |3do6 |02 do|6dol0 |Zalecane do piaskow
wibracyjne 0.4 pylastych 1 gliniastych,
okotkowane ** pospotek gliniastych 1
glin piaszczystych

Zageszczarki 0,3do0,5 |4do8 |- - Zalecane do zasypek
wibracyjne ** waskich przekopow
Ubijaki 02do04 |2do4 [0,1 do|3do5 |Zalecane do zasypek
szybkouderzaja 0,3 waskich przekopow
ce

*\ XEr_1._-

alce statyczne sg malo przydatue w gruntach kamienistych.
**) Wibracyjnie nalezy zaggszeza¢ warstwy grubosei *15¢m, cienisze warstwy nalezy zaggszczac statycznie.
*%%) Wartodci orientacyjne, wlasciwe nalezy ustali¢ na odcinku probnym

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-02.00.01 pkt 5.

5.2. Wykonanie nasypow
5.2.1. Przygotowanie podloza w obrebie podstawy nasypu

Przed przystapicniem do budowy nasypu nalezy w obrgbie jego podstawy zakonczy¢ roboty
przygotowawcze, okroslone w SST D-01.00.00 , Roboty przygotowawcze”
5.2.1.1. Wyciecie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku do osi nasypu jest wigksze niz 1:5 nalezy, dla
zabezpicczenia przed zsuwaniem si¢ nasypu, wykona¢ w zboczu stopnie o spadku gomej powierzchni,
wynoszacym okolo 4% = 1% 1 szerokosdci od 1,0 do 2,5 m.
5.2.1.2. Zageszczenie gruntu i no$nosé¢ w podlozu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowaé wskaznik zaggszczenia gruntow rodzimych, zalegajacych w
strefie podloza nasypu, do glebokosei 0,5 m od powierzchni terenu. Jezeli warto$¢ wskaznika zaggszozenia
jest mniej sza niz okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien doggsci¢ podloze tak, aby powyzsze

wymaganie zostalo spelnione.

Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia okre$lone w tablicy 3 nie moga by¢ osiagnicte przei"’
bezposrednie zageszezanie podloza, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajace
uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia dla podloza nasypow do glebokosci 0.5 m od
powierzchni terenu

Minimalna wartos¢ 1. dla:
Nasypy innych drog
o wysokosci ruch mniejszy
od ciezkiego
do 2 0,95
metrow
ponad 2 0,95
metry

Dodatkowo mozna sprawdzié no$no$¢ warstwy gruntu podloza nasypu na podstawie pomiaru wiormego
modulu odksztalcenia E; zgodnie z PN-02205:1998 rysunek 3.
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3.2.1.3. Spulchnienie gruntéw w podlozu nasypow

Jezeli nasyp ma by¢ budowany na powierzchni skaly lub na innej gladkiej powicrzchni, to przed
przystapienicm do budowy nasypu powinna ona by¢ rozdrobniona lub spulchniona na glebokosé co najmnigj
15 em, w celu poprawy jej powigzania z podstawa nasypu.

3.2.2. Wybér gruntéw i materialéw do wykonania nasypow
Wybdr gruntow i materialéw do wykonania nasypéw powinien byé dokonany z uwzglednieniem zasad
podanych w punkcie 2.

5.2.3. Zasady wykonania nasypéw
3.2.3.1. Ogélne zasady wykonywania nasypéw

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podluznego, ktore
okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzglednieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawczasu
przez Inzyniera.

W celu zapewnienia stateczno$ci nasypu i jego rownomiernego osiadania nalezy przestrzegac
nastepujacych zasad:
a) Nasypy nalezy wykonywaé metoda warstwowa, z gruntéw przydatnych do budowy nasypow. Nasypy
powinny by¢ wznoszone réwnomicmic na calej szerokosci.
b) Grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i
sprzgtu uzywanego do zageszczania. Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastapic
dopiero po stwierdzeniu przez Inzyniera prawidlowego wykonania warstwy poprzednig;.
¢) Grunty o réznych wlasciwosciach nalezy wbudowywaé w oddzielnych warstwach, o jednakowej grubosci
na calej szerokosci nasypu. Grunty spoiste nalezy wbudowywaé w dolne, a grunty niespoiste W gorne warstwy
nasypu.
d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywaé poziomo, a warstwy gruntu malo przepuszczalnego
(o wspélezynniku Ko L 107 m/s) ze spadkiem gornej powierzehni okolo 4% + 1%. Kiedy nasyp jest budowany
w terenie plaskim spadek powinien by¢ obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczu spadek powinien by¢
jednostronny. zgodny z jego pochyleniem. Uksztaltowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwiaé
lokalne gromadzenie sie wody.
¢) Jezeli w okresie zimowym nastepuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powierzchnia jest wykonana
z gruntu spoistego, to jej spadki porzeczne powinny byé uksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona
poza nasyp z zastosowaniem $cicku. Takie uksztaltowanie gomej powierzchni gruntu spoistego zapobiega
powstaniu potencjalnych powierzchni poslizgu w gruncie tworzacym nasyp.
f) Gérng warstwe nasypu, o grubosci co najmniej 0.5 m nalezy wykonaé z gruntéw niewysadzinowych, o
wskazniku wodoprzepuszezalnosci Kio 3 6 © 10 ° m/s i wskazniku réznoziamistosci U 3 5. Jezeli
Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich wlasciwosciach, Inzynier moze wyrazié zgode na ulepszenie
gomej warstwy nasypu poprzez stabilizacje cementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takim przypadku
jest konieczne sprawdzenic warunku nosnosei i mrozoodpomosci konstrukeji nawierzchni i wprowadzenie
korekty. polegajacej na rozbudowaniu podbudowy pomocnicze;.
g) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych oraz na terenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o
grubosci co najmniej 0,5 m powyzej najwyzszego poziomu wody, nalezy wykonaé z gruntu przepuszczalnego.
h) Przy wykonywaniu nasypéw z popioléw lotnych, warstwe pod popiotami, grubosci 0,3 do 0.5 m, nalezy
wykona¢ z gruntu lub materialoéw o duzej przepuszezalnosci. Gérnej powierzchni warstwy popiolu nalezy
nadac spadki poprzeczne 4% +1% wedlug poz. d).
1) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien byé bezzwlocznie wbudowany w nasyp. Inzynier
moze dopuscié czasowe skiadowanie gruntu, pod warunkiem jego zabezpicczenia przed nadmiemym
zawilgoceniem.
3.2.3.2. Wykonywanie nasypéw z gruntéw kamienistych lub gruboziarnistych odpadéw
przemystowych

Wykonywanie nasypéw z gruntéw kamienistych lub gruboziarnistych odpadéw przemyslowych
powinno odbywaé si¢ wedlug jednej z nizej podanych metod, jesli nie zostalo okreslone inaczej w
dokumentacji projektowej, SST lub przez Inzvniera:
a) Wykonywanie nasypéw z grantéw kamicnistych lub gruboziamistych odpadéw przemystowych z
wypelnieniem wolnych przestrzeni Kazdg rozlozona warstwe materialéw gruboziamistych o grubosci nie
wigkszej niz 0,3 m, nalezy przykry¢ warstwa zwiru, pospolki, piasku lub gruntu (materiatu) drobnoziarnistego.
Materialem tym wskutek zaggszczania (najlepiej sprzetem wibracyjnym), wypelnia sic wolne przestrzenie
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micdzy grubymi ziamami. Przy tym sposobie budowania nasypéw mozna stosowa¢ skaly oraz odpady
przemystowe, ktore sa migkkie (zgodnie z charakterystyka podang w tablicy 1).

b) Wykonywanic nasypéw z gruntéw kamienistych lub gruboziarnistych odpadow przemystowych bez
wypelnienia wolnych przestrzeni Warstwy nasypu wykonane wedlug tej metody powinny by¢ zbudowane z
materialéw mrozoodpornych. Warstwy te nalezy oddzielié od podloza gruntowego pod nasypem oraz od
gomej strefy nasypu okolo 10-centymetrowg warstwg zwiru, pospotki lub nicodsianego kruszywa famanego,
zawierajacego od 25 do 50% ziarn mniejszych od 2 mm i spehniajgcych warunek:

4dgs 3Dis 34dis

gdzie:

dss i dis - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 85% i 15% gruntu podloza lub gruntu gérnej warstwy
nasypu (mm),

D15 - §rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 15% materialu gruboziamistego (mm).

Czesci nasypow wykonywane ta metoda nie moga sigga¢ wyzej niz 1,2 m od projektowanej niwelety nasypu.
¢) Warstwa oddziclajgca z geotekstyliow przy wykonywaniu nasypow z gruntow kamienistych. Rol¢ warstw
oddzielajacych moga rowniez pelni¢ warstwy geotekstyliow. Geotekstylia przewidziane do uzycia w tym celu
powinny posiadaé aprobatg techniczna, wydang przez uprawniona jednostkg. W szezegdlnosel wymagana jest
odpowiednia wytrzymalo$¢ mechaniczna geotekstyliow, uniemozliwiajgca ich przebicie przez ziarna materialu
gruboziamistego oraz odpowiednie wlasciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarniania przyleglych warstw.
5.2.3.3. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istigjgcego nasypu nalezy wykonywaé w jego skarpic stopnie o szerokosci do 1,0
m. Spadek gomej powierzchni stopni powinien wynosi¢ 4% £1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.
Wyciccie stopni obowigzuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przyleglych czgsci nasypu, wykonanych
z gruntow o roznych wlasciwosciach lub w roznym czasie. -
5.2.3.4. Wykonywanie nasypéw na bagnach

Nasypy na bagnach powinny by¢ wykonane wedlug oddzielnych wymagan, opartych na:

a) wynikach badan glebokosci, typu 1 warunkéw hydrologicznych bagna,

b) wynikach badah probek gruntu bagiennego z uwzglednieniem okreslenia rodzaju gruntu

wypehiajacego bagno, wspolczynnikow filtracji, badan edometrycznych, wilgotnosci itp.,

¢) obliczeniach stateczno$ci nasypu,

d) obliczeniach wielkoéci i czasu osiadania,

¢) uzasadnicniu ckonomicznym obranej metody budowy nasypu.

W czasie wznoszenia korpusu metoda warstwowa obowiazuja ogdlne zasady okreslone w pkeie 5.2.3.1.
5.2.3.5. Wykonywanie nasypoéw w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow nalezy przerwac, jezeli wilgotno$¢ gruntu przekracza wartos¢ dopuszczalna,
to znaczy jest wigksza od wilgotnosci optymalnej o wiegcej niz 10% jej wartosci. Na warstwie gruntu
nadmiemie zawilgoconego nie wolno ukladaé nastgpnej warstwy gruntu. Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w
sposéb mechaniczny lub chemiczny, poprzez wymieszanie z wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem, poszczegblne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakonczeniu robét ziemnych powinny by¢ rowne i mie¢ spadki potrzebne do prawidiowego
odwodnienia, wedlug pktu 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawia¢ nic zaggszezonej warstwy do dnia nastgpnego. Jezelww
warstwa gruntu niezaggszczonego ulegla przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jcj 1 zaggscic
w czasie zaakceptowanym przez Inzyniera, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usuni¢eie wadliwej warstwy.
5.2.3.6. Wykonywanie nasypéw w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypoéw w temperaturze przy ktorej nie jest mozliwe osiagnigeie
w nasypie wymaganego wskaznika zageszczenia gruntow. Nie dopuszcza sig wbudowania w nasyp gruntow
zamarznigtych lub gruntéw przemieszanych ze $niegiem lub lodem. W czasie duzych opadéw sniegu
wykonywanie nasypéow powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem prac nalezy usuna¢ $nieg z powierzchni
wznoszonego nasypu. Jezeli warstwa niezaggszczonego gruntu zamarzla, to nie nalezy jej przed
rozmarznieciem zaggszczaé ani ukladac na niej nastgpnych warstw.

5.2.4. Zageszczenie gruntu
5.2.4.1. Ogélne zasady zageszczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej rozlozeniu, powinna by¢ zaggszczona z zastosowaniem
sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow. Rozlozone warstwy gruntu
nalezy zaggszezaé od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.
5.2.4.2. Grubos¢ warstwy

Gruboéé warstwy zaggszczonego gruntu oraz liczbe przejs¢ maszyny zageszczajacej zaleca sie
okresli¢ doswiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnic z zasadami podanymi w punkcie
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5.2.45. Orientacyjne wartosci, dotyczace grubosci warstw roznych gruntow oraz liczby przejazddw réznych
maszyn do zageszczania podano w punkcie 3.
5.2.4.3. Wilgotno$¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zaggszezania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej, z tolerancja:

a) w gruntach niespoistych +2 %

b) w gruntach malo i $rednio spoistych +0 %, -2 %

¢) w mieszaninach popiolowo-zuzlowych +2%, -4 %
Sprawdzenie wilgotnoéci gruntu nalezy przeprowadzaé laboratoryinie, z czestotliwoscia okreslong w punktach
63231633
5.2.4.4. Wymagania dotyczace zageszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materialow, zageszczenie warstwy nalezv okreslaé za
pomoca oznaczenia wskaznika zaggszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego modulu odksztalcenia.
Kontrolg zaggszczenia na podstawie porownania pierwotnego i wtérnego modulu odksztalcenia, okreslonych
zgodnie z normg PN-5-02205:1998, nalezy stosowa¢ tylko dla gruntow gruboziarnistych, dla ktérych nie jest
mozliwe okreslenie wskaznika zageszezenia Is, wedlug BN-77/8931-12.

Wskaznik zaggszczenia gruntow w nasypach, okresiony wedlug normy BN-77/8931-12, powinien na
calej szerokosci korpusu spelnia¢ wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartosc |, dia:

Strefa innych drog
nasypu kategoria ruchu
KRI-KR2
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00

Niej lezgce warstwy nasypu de glebokosci od powierzchni robét riemnych:

7
-0,2 do 1,2 m [inne drogi) 09

Jako =zastgpcze kryterium oceny wymaganego zageszczenia gruntow, dla ktérych trudne jest
pomierzenie wskaznika zageszezenia, przyjmuje sie warto$¢ wskaznika odksztalcenia 10 okreslonego zgodnie
z norma PN-8-02205:1998.

Wskaznik odksztalcenia nie powinien by¢ wigkszy niz:

a) dla zwirdow, pospdlek i piaskow

b) 2,2 przy wymaganej wartosci Is 31,0,

c) 2,5 przy wymaganej wartosci Is <1,0,

d) dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomiemym uziamieniu (pyléw, glin pylastych, glin

zwieztych, itow — 2,0,

¢) dla gruntéw réznoziarnistych (zwiréw gliniastych, pospolek gliniastych, pylow piaszezystych,

piaskow gliniastych, glin piaszezystych, glin piaszezystych zwiezlych) — 3.0,

f) dla narzutow kamiennych, rumoszy — 4,

g) dla gruntow antropogenicznych - na podstawic badan poligonowych.

Jezeli badania kontrolne wykaza, 7¢ zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to Wykonawca powinien
spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtérnie zaggécié. Jezeli powtdrne
zaggszezenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia, Wykonawca powinien usungé
warstwg 1 wbudowaé nowy material, o ile Inzynier nie zezwoli na ponowienic proby prawidlowego
Zaggszezenla warstwy.,

5.2.4.5. Prébne zageszczenie

Odcinek doswiadczalny dla probnego zaggszezenia gruntu o minimalnej powierzchni 300 m?
powinien by¢ wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na ktorym uklada si¢ grunt czterema pasmami o
szerokosci od 3.5 do 4.5 m kazde. Poszezego6lne warstwy ukladanego gruntu powinny mie¢ w kazdym pasie
mna grubos¢ z tym, ze wszystkie muszg miescié si¢ w granicach wiasciwych dla danego sprzetu
zageszezajacego. Wilgotnosé gruntu powinna by¢ réwna optymalnej z tolerancja podana w punkcie 5.3.4 3.
Grunt ulozony na poletku wedlug podanej wyzej zasady powinien by¢ nastepnie zageszezony, a po kazdej
seril przejS¢ maszyny nalezy okreslic wskazniki zaggszezenia, dopuszezajac stosowanie innych, szybkich
metod pomiaru (sonda izotopowa, ugieciomierz udarowy po ich skalibrowaniu w warunkach terenowych).

Oznaczenie wskaznika zaggszczenia nalezy wykonaé co najmniej w 4 punktach, z ktorych co
najmniej 2 powinny umozliwi¢ ustalenie wskaznika zageszczenia w dolnej czeSci warstwy. Na
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podstawie poréwnania uzyskanych wynikéw zageszczenia z wymaganiami podanymi w pkcie 5.3.4.4
dokonuje si¢ wyboru sprzetu i ustala si¢ potrzebng liczbg przej$¢ oraz grubos¢ warstwy rozkladanego gruntu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoéci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypow
6.2.1. Rodzaje badan i pomiarow
Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w punktach 2,3 oraz 5.3 niniejszej specyfikacji, w dokumentacji proj cktowej 1 SST.
Szczegoblng uwage nalezy zwrdcei na:
a) badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow,
b) badania prawidlowosci wykonania poszczegodlnych warstw nasypu,
¢) badania zaggszczenia nasypu,
d) pomiary ksztaltu nasypu.
e} odwodnienie nasypu

6.2.2. Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow
Badania przydatnosci gruntow do budowy nasypu powinny by¢ przeprowadzone na probkach
pobranych z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego zrodla
jednak nie rzadziej niz jeden raz na 3000 m®. W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastgpujace wiasciwosci:
- sklad granulometryczny, wg PN-B-04481 : 1938,
- zawartos¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988,
- wilgotnos¢ naturalng, wg PN-B-04481:1988,
- wilgotnosé optymalng i maksymalng gestos¢ objetosciows szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481: 1988,
- granice plynnosci, wg PN-B-04481:1988,
- kapilarmos$¢ bierna, wg PN-B-04493:1960,
- wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01.

6.3.3. Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegolnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidlowo$ci wykonania poszczegélnych warstw nasypu polegaja na
sprawdzeniu:
a) prawidtowosci rozmieszczenia gruntow o roznych wiasciwosciach w nasypie,
b) odwodnienia kazdej warstwy,
¢) grubosci kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zaggszczaniu; badania nalezy przeprowadzi¢ nie
rzadzie] niz
jeden raz na 500 m® warstwy, 3
d) nadania spadkow warstwom z gruntow spoistych wedhug pktu 5.2.3.1 poz. d), e
¢) przestrzegania ograniczen dotyczacych wbudowania gruntéw w okresie deszczow i mrozow.

6.3.4. Sprawdzenie zageszezenia nasypu oraz podloza nasypu
Sprawdzenic zaggszczenia nasypu oraz podloza nasypu polega na skontrolowaniu zgodnosci wartosci

wskaznika zageszczenia I, lub stosunku moduléw odksztalcenia z wartosciami okresionymi w punktach 5.2.1.2
15244

5.3.4.4. Do biezacej kontroli zageszczenia dopuszcza si¢ aparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia Is powinno by¢ przeprowadzone wedhug normy BN-77/8931-12,
oznaczenie moduléw odksztatcenia wedlug normy PN-S-02205:1998.
Zageszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowac nie rzadziej niz:
-jeden raz w trzech punktach na 1000 m* warstwy, w przypadku okreslenia wartosei L.,
- jeden raz w trzech punktach na 2000 m” warstwy w przypadku okreslenia pierwotnego i wtbrmego modulu
odksztalcenia.
Wyniki kontroli zageszczenia robot Wykonawca powinien wpisywac do dokumentow
laboratoryjnych. Prawidtowos$¢ zageszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podtoza pod nasypem
powinna by¢ potwierdzona przez Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.



6.3.5. Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmuja kontrole:

- prawidlowosci wykonania skarp,

- szerokosci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowo$ci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
dotyczacymi pochylefi i doktadnosci wykonania skarp, okreslonymi w dokumentacji projektowej 1
SST. Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na poréwnaniu szerokosci korony korpusu na
poziomie wykonywanej warstwy nasypu z szerokoscig wynikajaca z wymiardw geometrycznych
korpusu, okreslonych w dokumentacji projektowe;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-02.00.01 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szeicienny).

Obj¢tos¢ nasypow bedzie ustalona w metrach szesciennych na podstawie obliczen z przekrojow
poprzecznych, w oparciu o poziom gruntu rodzimego lub poziom gruntu po usunieciu warstw gruntow
nieprzydatnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania I m® nasypow obejmuje:

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

- zageszezenie gruntu,

- profilowanie powierzchni nasypu, rowdw i skarp,

- wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

- odwodnienie terenu robot,

- wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, a nastepnie ich rozebranie,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczanicm
podioza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji robét zwiazanych z budowa odcinka drogi lesnej w lesnictwie Buczyny.

1.3. Zakres robét obj¢tych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukeji drogi gminne;j.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreélenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami _
podanymi w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 1.4. -

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogo6lne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystgpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé sig
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprz¢tu:
- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié
wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do
kierunku pracy maszyny, y
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
- walcéw statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podloza.

-

4. TRANSPORT
4.1. Ggoine wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 4.

4.2. Transport materialow
Wymagania dotyczace transportu materialéw podano w SST D-04.02.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogbine zasady wykonania roboét
Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do rebét

o
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Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczgeiem robét zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystapicnic do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podloza, jest mozliwe wylacznic za zgoda
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podlozu niec moze odbywaé si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwsze] warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki Iub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Iniyniera. Rozmieszezenie palikéw Iub szpilek powinno umozliwiad
naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robét w odstepach nic wigkszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywagé recznie, gdy jego szerokosé
nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przvklad na poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakresie.
Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta
powmien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, 4. wbudowany w nasyp
lub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez Inzynicra.

Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

3.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno byé oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszezeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istuigjgoe rzgdne terenu
umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sig, aby rzedne terenu
przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpujg zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glgbokosé zaakceptowana przez Inzyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej
do uzyskania wymaganych rzgdnych wysokosciowych i zaggsci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowa¢ rowniarki lub inny sprzet dopuszczony przez Inzyniera.
Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera. Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszcezanie
podloza nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zaggszczenia nalezy okreslaé zgodnic z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podloza (I,)

Minimalna wartos¢ I dla:
Strefa Autostrad  1[Innych drog
drog
korpusu ekspresowych |Ruch ciezki |Ruch
i bardzo | mniejszy
ciezki od cigzkiego
Gorna warstwa o grubosei | 1,03 1,00 0,97
20 cm
Na giebokosci od 20 do 50
cm od powierzchni podioza | 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zaggszezenia, kontrole zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzic obcigzen plytowych. Nalezy okreslic
pierwotny 1 wtorny modul odksztalcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtomego i pierwotnego
modulu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2.2.

Wiigotnos¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

3.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza
Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach i
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Wykonawca nic przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podloze przed nadmiemym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie foli lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.
Jezeli wyprofilowane i zaggszezone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopicro po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podloza Inzymicr oceni jego
stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to naprawg wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwo§¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszezenia koryta
i wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2.

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiardw wykonanego koryta i wyprofilowanego podloza

L.

Wyszczegodlnienie badan
i pomiaréw

Minimalna czestotliwosé
badan i pomiardw

Szerokos¢ koryta

10 razy na | km

Rownosé podtuzna

¢o 20 m na kazdym pasie ruchu

Réwnose poprzeczna

10 razy na 1 km

Spadki poprzeczne

10 razy na | km

| Bl b e

Rzedne wysokosciowe

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog

Uksztaltowanie osi w planie ~

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog

7

Zageszczenie, wilgotnosc
gruntu podtoza

w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 600 n?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie
nalezy wykonaé w punktach gléwnych lukéw poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podloza)

Szerokosét koryia i profilowanego podioza nie moze rdZnié sig

niz +10 cm1-5 cm.

6.2.3. Roéwnos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosei podluzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowy latg zgodnie z
normg BN-68/8931-04.
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.
Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm,

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z
tolerancjg + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokoSciowe
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzgdnymi

projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cim.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
0§ w planie nie moze byé przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub wigeej niz + 5 cm dla pozostalych drog.

od szerokosci projektowanej o wigeej

-



6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zaggszezenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.
Jesli jako kryterium dobrego zaggszezenia stosuje si¢ poréwnanie wartosci moduléw odksztalcenia, to wartosé
stosunku ~ wtémego do pierwotnego modulu  odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma
BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2.2.

Wilgotnos¢ w czasie zaggszezania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnosé gruntu podloza
powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonvch w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i
powtorne zaggszczenie. Dodanie nowego materialu bez  spulchnicnia wykonane] warstwy  jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei
Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podanoc w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiczienie na odklad lub  nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podloza,
- zageszczenie,
- utrzymanie koryta lub podloza,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

I. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obciazenie plytg

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu




D - 02.03.01c .
WZMOCNIENIE GEOSYNTETYKIEM PODLOZA NASYPU
NA GRUNCIE SLABONOSNYM

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowe] specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru liniowych robét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowym przy
zlecaniu 1 realizacji robot zwigzanych z budowa odcinka drogi lesnej w leSnictwie Buczyny.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem wzmocnienia podtoza slabonosnego za pomoca geosyntetyku zastosowanego przy budowie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Geosyntetyk - material o postaci ciaglej, wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych wlokien
syntetycznych jak polietylen, polipropylen, poliester, charakteryzujacy si¢ m.in. duza wytrzymaloscig oraz
wodoprzepuszczalnoscia. <
Geosyntetyki obejmuja: geosiatki, geowlokniny, geotkaniny, geodzianiny, georuszty, geokompozytye
geomembrany.
1.4.2. Geowloknina - material nietkany wykonany z wlékien syntetycznych, ktorych sp6jnosc jest zapewniona
przez iglowanie lub inne procesy faczenia (np. dodatki chemiczne, polaczenie termiczne) i ktory zostaje
maszynowo uformowany w postaci maty.
1.4.3. Geotkanina - material tkany wytwarzany z wlékien syntctycznych przez przeplatanie dwéch lub wigcej
ukladéw przedz, whokien, filamentéw, tasm lub innych elementow.
1.4.4. Geokompozyt - material zlozony z co najmniej dwoch rodzajow polaczonych geosyntetykow, np.
geowlokniny i geosiatki, uformowanych w postaci maty.
1.4.5. Geosiatka - plaska struktura w postaci siatki, z otworami znacznie wigkszymi niz elementy skladowe, z
oczkami polgczonymi (przeplatanymi) w weztach lub ciagnionymi
1.4.6. Georuszt - siatka wewnetrznie polagczonych elementow wytrzymatych na rozcigganie, wykonanych jako
ciggnione na gorgco, ukladane i sklejane lub zgrzewane.
1.4.7. Wzmocnienie geosyntetykiem podloza nasypu - wykorzystanie wlhasciwosci geosyntetvku przy
rozciaganiu (wytrzymalosei, sztywnosci) do poprawienia whasciwosci mechanicznych gruntu nasypu.
1.4.8. Nasyp - drogowa budowla ziemna wykonana powyzej powierzchni terenu w obrgbie pasa drogowego.
1.4.9. Siabe podloze (pod nasypem) - warstwy gruntu nie speluiajace wymagan, wynikajgeych z warunkow
nosnosci lub statecznosci albo warunkow przydatnosci do uzytkowania nasypu. -
-
2. materialy
2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skltadowania, podano w SST D-
M-00.00.00 , Wymagania ogdlne™.
2.2. Materialy do wykenania robét
2.2.1. Zgodno$é materialéw z dokumentacja projektows i aprobata techniczng
Materialy do wykonania wzmocnienia podloza gruntowego za pomocg geosyntetyku powinny by¢
zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub SST oraz z aprobata techniczng IBDiM.
2.2.2. Geosyntetyk
Rodzaj geosyntetyku i jego wilasciwosci powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji
projektowej (np. geowldknina, geotkanina, geokompozyt, georuszt itp.).
Przy zastosowaniu geosyntetvku do oddziclenia korpusu nasypu od slabego podloza zaleca si¢ materialy o
wytrzymatosci co najmniej 8 kN/m oraz duzej odksztalcalnosci (np. wldkniny o wydluzeniu przy zerwaniu co
najmniej 40%); materialy te powinny zapewni¢ swobodny przeplyw wody.
Geosyntetyki powinny byé dostarczane w rolkach nawinietych na tuleje lub rury. Wymiary (szerokose,
dlugosé) moga by¢ standardowe lub dostosowane do indywidualnych zaméwien (nicktére wyroby moga by¢
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dostarczane w panclach). Rolki powinny byé lopakowane w wodoszczelng folig, stabilizowana przeciw
dzialaniu promieniowania UV i zabezpieczone pred rozwinigciem.
Warunki skladowania nie powinny wplywaé na wlasciwosci geosyntetykow. Podczas przechowywania nalezy
chroni¢ materialy, zwlaszcza geowldkniny przed zawilgoceniem, zabrudzeniem, jak réwniez przed
dlugotrwalym (np. parotygodniowym) dzialaniem promieni slonecznych. Materialy nalezy przechowywaé
wylgeznie w rolkach opakowanych fabrycznie, ulozonych poziomo na wyrownanym podlozu. Nie nalezy
uklada¢ na nich zadnych obciazen. Opakowania nie nalezy zdejmowac az do momentu wbudowania.
Podczas ladowania, rozladowywania i skladowania nalezy zabezpieczy¢ rolki przed uszkodzeniami
mechanicznymi lub chemicznymi oraz przed dziataniem wysokich temperatur.
3. sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 .. Wymagania og6lne”.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania wzmocnienia geosyntetykiem podioza nasypu
W zaleznoscei od potrzeb Wykonawca powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastgpujgcego sprzetu:
a) do ukladania geosyntetykow ukladarki o prostej konstrukeji, umozliwiajace rozwijanie geosyntetyku ze
szpuli, np. przez podwieszenie rolki do wysiggnika koparki, ciggnika, ladowarki itp.
b) do wykonania robét ziemnych

rowniarki, walce, plyty wibracyjne, ubijaki mechaniczne itp. odpowiadajagce wymaganiom SST

D-02.00.00.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogélne™ .
4.2, Transport materialow

Geosyntetyki moga by¢ transportowane dowolnymi §rodkami transportu, pod warunkiem:
- opakowania bel (rolek) folia, brezentem lub tkaning techniczna,
- zabezpieczenia opakowanych bel przed przemieszczaniem sie w czasie przewozu,
- ochrony przed zawilgoceniem i nadmiemym ogrzaniem,
- niedopuszczenia do kontaktu bel z chemikaliami, thuszczami oraz przedmiotami moggcymi przebié lub
rozcigé geowldkniny.

S. wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne™ .
5.2. Zasady wykonywania robét

Konstrukcja i sposob wykonania wzmocnienia geosyntetykiem podloza nasypu powinny by¢
zgodne z dokumentacja techniczng i SST. W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzystaé z
ustalen podanych w niniejszej specyfikacji, pod warunkiem uzyskania akceptacji Inzyniera. Dotyczy to m.in.
zasad wzmocnienia podioza gnuntowego budowy drog z zastosowaniem geowloknin.

5.3. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze dotycza odtworzenia trasy, ew. usuniccia przeszkod, przygotowania
podioza i ew. usunigcia gomej warstwy podloza stabonoénego.

Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych, usunigcie drzew, krzakéw, humusu, darniny i roboty
rozbiorkowe powinny odpowiada¢ wymaganiom SST D-01.00.00 .

Przygotowanie podloza wymaga:

- usunigeia drzew, krzewdw, korzeni, wigkszych kamieni, ktére moglyby uszkodzi¢ material geotekstylny,
a takze ziemi rolinnej, o ile jest to mozliwe (np. na torfach nie jest wskazane usuwanie tzw. kozucha),

- Wwyrownania powierzchni, najlepiej przez sci¢eie lyzka w ruchu do tylu, aby ukladany material
geotekstylny przylegal na calej powierzchni do podloza.

3.4. Ukladanie i zasypywanie geosyntetykéw

Geosyntetyki nalezy uklada¢ na podstawic planu, okreslajgcego wymiary pasm, kicrunek postepu
robot, kolejnos¢ ukladania pasm, szerokos¢ zakladow, sposob laczenia, mocowania tvmczasowego itp.
Wskazany jest kierunek ukladania . pod gore™.

Geosyntetyki nalezy tak ukladac¢, by pasma lezaly poprzecznie do kicrunku zasypywania. Zaklady
sgsiednich pasm powinny wynosi¢ 30-50 cm, na podiozu bardzo slabym (CBR £2%) i nierownym lub w
biezacej wodzie - nawet 100 cm. Jezeli pokrywana powicrzchnia jest wezsza niz dwie szerokosci pasma, to
mozna je uklada¢ wzdhiz osi. Nalezy wowczas szezegélnie przestrzegaé zachowania zakladu pasm. Aby
zapobiec przemieszczaniu np. przez wiatr, pasma nalezy przymocowaé (np. whitymi w grunt prgtami w
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ksztalcie U) lub chwilowo obeciazy¢ (np. pryzmami gruntu. workami z gruntem itp.). W uzasadnionych
przypadkach wymagane jest laczenie pasm, najczgsciej na budowie za pomocg zszycia, polaczen specjalnych
itp.

Wskazane jest stosowanie pasm jak najszerszych (okolo 5 m), gdyz mniej jest zakladow i polaczen.
W przypadku dysponowania waskimi pasmami (1,5-3 m) korzystny jest uklad krzyzowy z przeplecionych
prostopadlych pasm, rozwijanych poprzecznie i podluznie. Uklad taki zapewnia skuteczng dwukierunkowg
wspolpracg materiahu.

Jezeli szeroko$¢ wyrobu nie jest dostosowana do wymiardw konstrukcji, to rolki materialu mozna
cigé na potrzebny wymiar za pomocg odpowicdnich urzadzesi, np. pily mechanicznej. Nie nalezy przy tym
dopuszczaé do miejscowego topienia materiahu, aby nie spowodowac sklejania warstw rolki.

Zasypywanie powinno nastgpowaé od czola pasma na ulozony material, po czym zasypka jest
rozkladana na calej powierzchni odpowiednim urzadzeniem, najczgsciej spycharka, a tylko wyjatkowo
recznie. Duze kamienie nie powinny by¢ zrzucane z wigkszej wysokosci, by nie niszczy¢ geosyntetykow. W
takim przypadku celowe jest ukladanie najpierw bezposrednio na materiale warstwy bez kamieni. Pasma
nalezy ukladaé , dachéwkowo”, aby przesuwanie zasypki nie powodowalo podrywania materialu.

Niedopuszczalny jest ruch pojazdow ggsienicowych, walcow okolkowanych i innych cigzkich
maszyn bezpoérednio po ulozonym materiale geotekstylnym. Wymagana jest warstwa zasypki co najmniej 25-
30 cm. Za zgoda Inzyniera mozna dopuscié ruch cigzkich pojazdéw kolowych po materiale, jesli powstanie
kolein powoduje wybranie luzéw i napigcie materiatu, dzigki czemu lepic; przeciwdziala on odksztalceniom
gruntu. Koleiny nastgpnie wypelnia si¢ zasypka.

Sposdb wykonania nasypu powinien by¢ zgodny z ustaleniami dokumentacji projektowej i
odpowiada¢ wymaganiom SST. N
5.5. Inne roboty -

Do innych robot, nie nalezgcych bezposrednio do zakresu robot przy wzmochieniu geosyntetykiein
podloza nasypu moga naleze¢: nawierzchnia, urzadzenia bezpicczenstwa ruchu, elementy odwodnienia,
umocnienie skarp itp., ktére powinny by¢ ujete w osobnych pozycjach kosztorysowych.
6. kontrola jakoS$ci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne™.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawea powinien:
- uzyskaé¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczefistwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew.
badania materialow wykonane przez dostawcow 1itp.),
- sprawdzi¢ cechy zewngetrzne gotowych materialow z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badafh Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie robot

Lp. [Wyszczeg6lnienie badan i Czestotliwos¢  [Wartosci v
pomiarow badafi dopuszczalne

1 Oczyszczenie i wyrownanie terenu  [Cate podioze  [Wg pktu 5.3

% Z.godnos¢ z dokumentacja | Kontrola biezaca |Wg dokumentacji
projektowa projektowe;

3 Prawidlowosé wlozenia Wg dokumentacji
ceosyntetyku,  przyleganie  do [lw. projektowej,  aprobaty
eruntu, wymiary, wielko$¢ zaktadu technicznej i pkiu 5.4
itp.

4 Zabezpieczenie geosyntetyku przed
przemieszczeniem,  prawidiowosc [fw. Jw.
polaczen, zakotwien, balastu itp.

5 'Wykonanie nasypu . Wg OST

D-02.00.00

6 Przestrzeganie ograniczen ruchu |Jw. Wg pktu 5.4

roboczego pojazdow




7. obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogolne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

- m? (metr kwadratowy), przy ukladaniu geosyntetyku,

- o (metr szescienny), przy wykonywaniu nasypow.
Jednostki obmiarowe innych robét sg ustalone w osobnych pozycjach kosztorysowych.
8. odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania 0gblne™.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pktu 6 daly wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryeiu podlegaja:
- przygotowanie podloza,
ulozenie geosyntetyku.

Odbidr tych robdét powinien by¢ zgodny z wymaganiami SST.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania kazdej jednostki obmiarowej obejmuje:
- prace pomiarowe,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podloza,
- dostarczenie materialow 1 sprzetu,
- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprzgtu.

1

Dodatkowo cena wykonania 1 m? ukladania geosyntetyku obejmuje:
- wykonanie robot przygotowawczych,
- ulozZenie geosyntetyku.

10. przepisy zwigzane

1. Wytyczne wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym. GDDP - IBDiM, Warszawa,
2002



D - 04.05.01
PODBUDOWA Z MIESZANKI KRUSZYWA ZWIAZANEGO CEMENTEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot Budowlanych

(zwanej dalej specyfikacja -ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem podbudowy z mieszanki kruszywa zwiazanego cementem w ramach wykonania z budowa
odcinka drogi lesnej w lesnictwie Buczyny.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako Dokument Przetargowy i

Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza wykonania:

- warstwy wzmacniajacej z mieszanki kruszywa zwigzanego cementem Rm 2,5MPa o
grubosci 15cm,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka cementowo — gruntowa — mieszanka gruntu, cementu i wody, a w razie potrzeby
réwniez dodatkow ulepszajacych grunt, jak np. popiotéw lotnych lub chlorku wapniowego,
dobranych w optymalnych ilosciach.

1.4.2. Grunt stabilizowany cementem — mieszanka cementowo — gruntowa zageszczona i
stwardniala w wyniku ukoriczenia procesu wiazania cementu.

1.4.3. Kruszywo stabilizowane cementem —~ micszanka kruszywa naturalnego, cementu i wody, a
w razie potrzeby rowniez innych dodatkéw np. popioléw lotnych lub chlorku wapniowego,
dobranych w optymalnych ilosciach, zaggszczona i stwardniala w wyniku ukonczenia procesu
wigzania cementu.

1.4.4. Stabilizacja gruntu lub kruszywa cementem - proces technologiczny polegajacy na
zmieszaniu spuichnionego gruntu tub kruszywa z optymalng iloscig cementu i wody, a w razie
potrzeby innych dodatkéw, z wyrdéwnaniem i zaggszczeniem wytworzonej mieszanki.

1.4.5. Ulepszone podloze — wierzchnia warstwa podloza gruntowego lezaca bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wlasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.6. Pozostale okreslenia sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne™.

2. MATERIALY

2.1. Cement

Nalezy stosowaé cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-EN-197-1, portlandzki z dodatkami
wg PN-EN-197-1 lub hutniczy wg PN-EN-197-1.

Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 1.

Tablica 1. Wlasciwosci mechaniczne i fizyezne cementu wg PN-EN-19711

Lp. Whasciwosci Klasa cementu 32,5
L Wytrzymalo$é na $ciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mniej niz:

- cement portlandzki bez dodatkow

- cement hutniczy 16

- cement portlandzki z dodatkami 16

16

2. Wrytrzymato$¢ na $ciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniej|32.5

niz:
. Czas wiazania: 75

- poczatek wiazania, najwczesniej po uptywie, min.
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4. Stato$¢ objetosci, mm, nie wiecej niz: 10

Przechowywanie cementu powinno odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.

W przypadku, gdy czas przechowywania cementu bedzie dhuzszy od trzech miesi¢ey.,
mozna go stosowac za zgoda Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wykaza jego
przydatnosé do robot.

2.2. Kruszywa

Wymagania wobec kruszywa do warstwy podbudowy z migszanek stabilizowanych
cementem nalezy stosowa¢ kruszywa spetniajace wymagania podane w tablicy 2.

Tabela 2 - Wymagania wobec kruszyw do warstw podbudowy z mieszanek zwiazanych cementem
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*) Badaniem wzorcowym oznaczenia kruszywa grubego jest badanie wskaznika plaskosci

*+) Laczna zawarto$é pytéw w mieszance powinna sig miesci¢ w wybranych krzywych granicznych
wgp. 1.2.3.1WT-5

#+%) Pod warunkiem, gdy zawarto$¢ w mieszance nie przekracza 50% m/m

2.3. Woda

Woda stosowana do wykonania podbudowy i ewentualnie do pielegnacji wykonanej

warstwy powinna by¢ czysta, bez zawartosci szkodliwych dodatkéw, odpowiadajaca wymaganiom
normy PN-EN 1008. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowaé wodociggowa wodg pitng.

3. SPRZET

Do wykonania podbudowy z mieszanki kruszywa zwigzanego cementem nalezy stosowag:

- wytwormnie stacjonarne do wytwarzania mieszanki cementowo - gruntowej wyposazenic w
urzadzenia dozujace kruszywo, cement i wode,

- samochody samowyladowcze,

- male walce ogumione 1 wibracyjne,

- ubijaki mechaniczne, plyty wibracyjne do stosowania w migjscach trudnodostgpnych dla innego
sprzetu,

- inny drobny sprzgt pomocniczy.

Sprzet powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

4. TRANSPORT

Mieszanka kruszywa zwigzanego cementem powinna by¢ transportowana w sposob

chronigcy ja przed rozsegregowaniem i osuszemien.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Skkad mieszanki zwigzanej cementem

Sktad mieszanki projektuje si¢ ze wzgledu na wytrzymalo$¢ na $ciskanie probek (System

T), zaggszczanych metoda Proctora wg PN-EN 13286-50 w formach walcowych H/D = 1.

43

O



Wytrzymalos¢ na $ciskanie R, okreslonej mieszanki oznaczona zgodnie z PN

-EN 13286-41

powinna by¢ réwna lub wigksza od wytrzymalosci na $ciskanie wymagancj dla dane; klasy

wytrzymalosci podanej w tablicy 3.

Zawarto$¢ cementu w mieszance nie moze przekraczaé wartosci 8%.
Zaleca sig taki dobor mieszanki, aby spelnié wymagania wytrzymatosciowe okreslone w
tablicy 3 przy jak najmniejszej zawarto$ci cementu.

Zawartos¢ wody w mieszance powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej.
Zawartos¢ wody nalezy okresli¢ zgodnie z PN-EN 13286-2.

3.2. Projektowanie skladu mieszanki kruszywa zwigzanego cementem

Przed rozpoczgciem robot Wykonawca powinien dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru projektu

skladu mieszanki. Wraz z projektem Wykonawca powinien dostarczy¢ probki kruszywa, cementu

pobrane w obecnosci Inspektora Nadzoru.

Projekt skladu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o
a) wyniki badan kruszywa przeznaczonego do stabilizacji wedlug zakresu podanego

w ninigjszej Specyfikacji Technicznej,
b) wyniki badan cementu,

2

c) wyniki badan wytrzymalo$ci kruszywa stabilizowanego cementem wedlug metod podanych

w WT-5 oraz wymagan niniejszej specyfikacji,

oraz zawierac:

d) wymagang zawartos¢ cementu w mieszance,

¢) wymagang zawarto$¢ wody w mieszance odpowiadajaca wilgotnosei optymalnej mieszanki

gruntu lub kruszywa z cementem,

1) w przypadkach watpliwych - wyniki badania jakosci wody wedhg normy PN-EN 1008,
Zaprojektowany sklad mieszanki powinien zapewniaé otrzymanie w czasic budowy
wlasciwosci kruszywa stabilizowanego cementem zgodnych z wymaganiami okreslonymi w tablicy

3

Tablica 3 Wymagania wobec mieszanki zwigzanej cementem

Lp. Wiasciwose L Wymagania | Uwagl
1.0 Skadniki
i.1 | Cement Wg PN-EN 157-1 | p&t 2.2 nin
1.2 [ Kruszywo Tabica 2 nin 887
1.2 | Woda zarobowaa Vig PN-EN 1038
1.4 |Doadai Vig Aprobaly Techniczne!
248 Mizszanka
21 [Uzamene Piaski, 2wiry, mieszanki tych
kruszyw
2.2 | Minimaina zawarosd cementu | 3% mim
2.3 | ZawarlosC wody WG projekiu Usiaienie na
podsiawie PN-
EN 13288-2
24 |Wytzymalkost n3  scoskanie | Kiasa C1,52.0 Gadanie wg PN-
system i} - Ki3sa EN 132856-41 po
wytrzymatoscl Rec, wg tabicy 28 gnlach
1.2 WwWT-5 i pleiegnacii
2.5 | MroZoodpDmost Dia Xiasy C1,520=05

5.3. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe nalezy oczysci¢ z wszelkich zanieczyszezen oraz sprawdzié jego cechy
geometryczne 1 zageszezenie. Wszelkie koleiny i powierzchnie nicodpowiednio zageszczone lub
wykazujace odchylenia cech geometrycznych powinno byé naprawione.

S.4. Warunki atmosferyczne

Podbudowa z kruszywa zwigzanego cementem nic moze by¢ wykonywana przy temperaturze
otoczenia ponizgj 5°C oraz wiedy, gdy podloze jest zamarznigte i podczas opadow deszozu.
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5.5. Zwigzanie metoda mieszania w mieszarkach stacjonarnych

Mieszarka stacjonarna powinna by¢ wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania
kruszywa lub gruntu i cementu oraz objetosciowego dozowania wody.

Czas mieszania w micszarkach cyklicznych nie powinien by¢ krétszy od 1 minuty, o ile

krétszy czas mieszania nie zostanie dozwolony przez Inzyniera po wstgpnych probach. W
mieszarkach typu cigglego predkos¢ podawania materialéw powinna by¢ ustalona i na biezaco
kontrolowana w taki sposob, aby zapewni¢ jednorodnos$¢ mieszanki.

Wilgotnosé mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej z tolerancja +10%1 -

20% jej wartosci.

Przed ulozeniem mieszanki podloze nalezy zwilzv¢ wodg.

Grubosé ukladanej mieszanki powinna byé taka, aby zapewni¢ uzyskanie wymaganej

grubosci warstwy po zaggszezeniu.

Przed zageszezeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych rzgdnych,

spadkéw podtuznych i poprzecznych. Po wyprofilowaniu nalezy natychmiast przystgpi¢ do
zageszczania warstwy.

5.6. Zageszczanie

Zageszczanie warstwy kruszywa zwiazanego cementem nalezy prowadzi¢ przy uzyciu

walcow gladkich, wibracyjnych, plyt wibracyjnych. W miejscach trudnodostgpnych nalezy stosowac
zageszezarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne. Zaggszezanie warstwy o
jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od nizej polozonej krawedzi i
przesuwaé pasami podhuznymi w strong wyzej potozonej krawgdzi. Pojawiajace si¢ w czasie
zageszcezania zanizenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady powinny by¢ natychmiast
naprawiane przez wymiang mieszanki na petng glgbokos¢, wyréwnanie i ponowne zaggszezenie.
Powierzchnia zageszczonej warstwy powinna mie¢ prawidlowy przekroj poprzeczay i jedunolity
wyglad.

W przypadku technologii mieszania w mieszarkach stacjonamych operacje zaggszczania 1
obrobki powicrzchniowej musza by¢ zakoficzone przed uplywem 2 godzin od chwili dodania wody
do mieszanki. Przerwy w zaggszczaniu nie moga by¢ dhuzsze niz 30 minut. Zaggszczanic nalezy
kontynuowag do osiggniecia wskaznika zaggszczenia mieszanki nic mniejszego od 0,98
Specjalng uwage nalezy poswieci¢ zaggszezaniu mieszanki w sasiedztwie spoin roboczych
podluznych i poprzecznych, oraz wszelkich urzadzen obcych. Wszelkie migjsca luzne,
rozsegregowane, spekane podczas zaggszezania lub w inny sposob wadliwe, powinny by¢
naprawione przez zerwanie warstwy na pelng grubos¢, wbudowanie nowej mieszanki o
odpowiednim skladzie i ponowne zaggszczenie. Roboty te zostang wykonane na koszt
Wykonawcy.

5.7. Spoiny robocze

Warstwe wykonywaé na calej szerokosci bez spoin roboczych. W przypadkach

koniecznych wykonaé poprzeczng spoine na polaczeniu dzialek roboczych. Od obcigeia
pionowego krawedzi w wykonanej mieszance mozna odstgpic wtedy, gdy czas pomigdzy
zakoficzeniem zaggszczenia jednego pasa a rozpoczgeiem wbudowania sasiedniego pasa nie
przekracza 60 minut.

5.8. Pielegnacja warstwy z mieszanki kruszywa zwigzanego cementem

Jezeli w czasie 2 godzin po zageszczeniu warstwa podbudowy nie zostanie przykryta inng
warstwa nawierzchni, to powinna by¢ ona natychmiast poddana pielggnacii.

Utrzymywac w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotne skrapianie wodg w ciggu 7 dni.

Inne sposoby pielegnacii zaproponowane przez Wykonaweg 1 inne materialy przeznaczone

do piclegnaciji moga by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inzyniera. Nie wolno dopusci¢ do
nadmiemnego przesuszenia wbudowane] warstwy.

Nie nalezy dopuszczaé zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie w okresie 7 dni

po wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch technologiczny moze odbywac si¢ wylacznie za
zgoda InZyniera.

5.9. Utrzymanie

Warstwa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanic. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowe podioze do
ruchu budowlanego. to powinien naprawié wezellie ugzlkodzenia podloza spowodowane przez ten
ruch na wlasny koszt. Wykonaweca jest zobowigzany do przeprowadzenia biezacych napraw
podloza uszkodzonych wskutek oddzialywania czynnikéw atmosferycznych, takich jak opady
deszezu, niegu, mréz i stonce. Wykonawca jest zobowiazany wstrzymaé ruch budowlany po

50



okresic intensywnych opadow deszczu, , jezeli wystapi mozliwos¢ uszkodzenia podioza.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania niezbedne do
opracowania projektu skladu mieszanki, w zakresic i w czasie okreslonym w pkt/ 5.2,
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badar 1 pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podano w tablicy
4,
Tablica 4. Czestotliwos¢ badan i1 pomiardw
Czestotilwost badan
Lp. Wyszczegoinisnle badan Minimalna liczba badan na dzisnnaj
- dziaice robocze]
1. [UZzismisnie missZanki grunty iud Kruszywa
2. |Wigoinoss mieszankl gnalu WD knusTyss
Z cementam
3. |Rozdrodbnienie gruntu 1
4. | Jednorodnost | giebokost wymileszania =
<. |Z3geszczanis warshay
€. |GrubosC podbudowy Iub ulepszonego 3
DOGI023
7. [WylZymaiis na Soiskanie
- 7 123-dniowa n'zw stabiizaci cemantem 6 probek
B. ..Hmzoedpmssc prZy projekiowanil | w  prRzypadkach
walpiiwych
5. |Baganis cemantu oy progEkiowaniu skiadu mieszank! |
przy kazde| zmianie
10. |Baganis wody dia ka2gaqo walpiwego 2rodia
11. | Dadani WissChwossi gruniu iud SrusZyws  |dia kalce] panil | piZy Ra2de] zmiane
rodzaju gruntu ub kruszywa

R  prmm—— - - % ol e

1) Badanie wykonuje sie dla gruntéw spoistych

2) Badanic wykonuije sig przy stabilizacji gruntu metoda mieszania na miejscu

3) Badanie wykonuje si¢ przy stabilizacji gruntu lub kruszyw cementem

6.2.2. Uziarnienie gruntu lub kruszywa

Prébki do badan nalezy pobieraé z mieszarek lub z podicza przed podaniem cementu.
Uziarnienie kruszywa lub gruntu powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ninigjszej ST
pkt. 2.2.

6.2.3. Wilgotnos¢ mieszanki gruntu lub kruszywa z cementem

Wilgotnos¢ mieszanki powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej w projekeie
skladu tej mieszanki, z tolerancjg + 10% i — 20% jej wartosci.

6.2.4. Rozdrobnienie gruntu

Grunt powinien by¢ spulchniony i rozdrobniony tak, aby wskaznik rozdrobnienia byl co
najmnicj rowny 80% (przez sito o boku 4 mm powinno przejsé 80% gruntu).

6.2.5. Jednorodnos¢ i glebokos¢ wymieszania

Jednorodnos¢ wymieszania gruntu z cementem polega na ocenic wizualnej jednolitego
zabarwienia mieszanki.

Glebokos¢ wymieszania micrzy si¢ w odleglosci min. 0,5 m od krawedzi podbudowy

czy ulepszonego podloza. Gleboko$¢ wymieszania powinna by¢ taka, aby grubo$é warstwy po
zaggszezeniu byla rowna projektowanc;].

6.2.6. Zageszczenie warstwy

Mieszanka powinna by¢ zaggszczana do osiggniccia wskaznika zageszczenia nie

mnigjszego od 0,98

6.2.7. Grubo$¢ podbudowy lub ulepszonego podloza

Grubos¢ warstwy nalezy mierzy¢ bezposrednio po jej zaggszezeniu w odleglosci co

ngymnig) 0,5 m od krawedzi. Grubos¢ warstwy nie moze 10znic sig od projeklowanej o wigcej niz
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i cm.

6.2.8. Wytrzymalos¢ na sciskanie
Wytrzymalosé na $ciskanie okresla sig na probkach walcowych o $rednicy i wysokoscl

8cm. Probki do badan nalezy pobieraé z miejsc wybranych losowo, w warstwie rozlozonej przed

jej zageszezeniem. Probki wilosci 6 sztuk nalezy formowac i przechowywaé zgodnic z norma PNS-
96012,

Trzy probki nalezy badac po 7 lub 14 dniach oraz po 28 lub 42 dniach przechowywania.

Wyniki wytrzvmalosci na $ciskanie powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w

ninigjszej ST.

6.2.9. Mrozoodpornosé

Wskaznik mrozoodpornosci okreslany przez spadek wytrzymalosci na $ciskanie probek
poddawanych cyklom zamrazania i odmrazania powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w
niniejszej ST tablicy 3.

6.2.10. Badanie cementu

Dla kazdej dostawy cementu Wykonawca powinien okresli¢ wlasciwosci podane w ST
dotyczacych poszezegdlnych rodzajow podbudéw i ulepszonego podioza.

6.2.11. Badanie wody

W przypadkach watpliwych nalezy przeprowadzi¢ badania wody wg PN-B-32250.

6.2.12. Badanie wlasciwosci

Wiasciwosci mieszanki kruszywa nalezy badaé przy kazdej zmianie rodzaju gruntu lub

kruszywa. Wiasciwosci powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST dotyczacych
poszczegdlnych rodzajow podbudow i ulepszonego podloza.

6.3. Wymagania dotyczjce cech geometrycznych podbudowy (-
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych podaje

tablica 5.

Tablica 5. CzgstotliwosC oraz zakre

ip | = Bagsplm - | ~ Czestoffiwosc badan

1. SZerokose poODUSOWY 10razyratim

2 ROWN0$C poghizna co 20 m 1313 na kazdym pasie ruchu

3. ROWNOSE pOPIZecIn3 10 razy na 1 km

4. Spackl poprzeczne’! Crazynatkm

5. RzZegne wysokossowe co 100m

E. UksZiakowanis o6&l W planie™)

3 Gruboss DOSDUTOWY 1w 2 punktach, lecz nle rzadzie| niz raz na 2000

ulBpsZoONaQo podioza |

*} Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gltéwnych tukéw poziomych. -
6.3.2. Szeroko$¢ podbudowy
90

Szerokos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ sig¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10
cm, -5 cm.

6.3.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podluzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg zgodnie z normg BN-
68/8931-04. Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg.
Nierownosci nie powinny przekracza¢ 15 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowg z
tolerancjg [ 0,5 %.

6.3.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Raznice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy a rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczac¢ + 1 cm, -2 cm.

6.3.6. Grubos¢ podbudowy

Grubosé podbudowy nie moze réznié si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz +10%,
15%.
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6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

6.4.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Jezeli po wykonaniu badan na stwardnialej mieszance zwigzanej cementem stwierdzi sie,

ze odchylenia cech geometrycznych przekraczaja wielkosci okreslone w p. 6.4, to warstwa
zostanie zerwana na calg grubosé i ponownie wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszcza sig inny
rodzaj naprawy wykonany na koszt Wykonawcy, o ile zostanie on zaakceptowany przez Inzyniera.
Nie dopuszcza si¢ mieszania skladnikéw mieszanki na migjscu. Roboty te Wykonawca

wykona na whasny koszt.

6.4.2. Niewlasciwa grubosé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawg przez zerwanic wykonanej warstwy, usunigcie zerwanego materialu i ponowne
wykonanic warstwy o odpowiednich wlasciwosciach i o wymaganej grubosci. Roboty te
Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, na koszt Wykonawcy.

6.4.3. Niewlasciwa wytrzymatosé

Jezeli wytrzymalos¢ srednia probek bedzie mnigjsza od dolnej granicy okreslonej w ST, to
warstwa wadliwie wykonana zostanie zerwana i wymieniona na nowa o odpowiednich
wlasciwosciach na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z mieszanki Zwigzanej

cementem. ]

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacjz Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,

Jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa obejmuje:

18. prace pomiarowe i roboty przygotowaweze,

19. oznakowanie robot,

20. dostarczenie materialéw, wyprodukowanie mieszanki i jej transport na miejsce wbudowania,
21. rozlozenie i zageszezenie mieszanki,

22. pielegnacja wykonanej warstwy

23. przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w Specyfikacji Techniczne;j,
91

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Nommy

1. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwiazanych i hydraulicznie zwiazanych materialow
stosowanyc w obicktach budowlanych i budownictwie drogowym.

powszechnego uzytku.

3. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i
ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskang;

z procesow produkcji betonu.

4. PN-EN 13286-2 Mieszanki mineralne niezwigzane i zwiazane spoiwem hydrauliczne,
Czgs¢ 2: Metody badan dla ustalonej laboratoryjnie gestosci i

wilgotnosci — Zageszczanie aparatem Proctora.

5. PN-EN 13286-41 Mieszanki mineralne niczwigzane i zwigzane spoiwem hydrauliczne.
Czes¢ 4: Metody badan wytrzymalodci na Sciskanie mieszanek

zwigzanych spoiwem hydraulicznym.

6. PN-EN 13286-50 Mieszanki mineralne niezwiazane i zwiazane spoiwem hydrauliczne.
Metody sporzgdzania probek badawczych — Czeé¢ 50: Metoda

sporzadzania prébek zwigzanych hydraulicznie za pomoca aparatu

Proctora lub zaggszczania na stole wibracyjnym.

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawicrzchni planografem i lata.
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

9. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

10.2. Inne dokumenty

10. ,WT-5 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym do drog krajowych” i normy powolanc w
WT-5.
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D-04.04.00 :
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem warstwy podbudowy zasadniczej drogi oraz
poszerzen i poboczy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budows odcinka drogi lesnej w lesnictwie Buczyny.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem warstwy podbudowy zasadniczej drogi oraz poszerzen i poboczy z kruszywa lamanego
0/31.5mm C50/10 stabilizowanego mechanicznie i obejmuja SST: D-04.04.02 Podbudowa z kruszywagy
lamanego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznic wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukeji nawierzchni
podatnych i potsztywnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu W
optymalnej wilgotnoéci kruszywa o wladciwie dobranym uziarnieniu,

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz w SST dotyczacych
poszczegdnych rodzajow podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne™ pkt 1.5,

2. MATERIALY =
-
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00
-Wymagania ogdlne™ pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w
SST dotyczacych poszezegolnych rodzajow podbudow:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-EN 933-]1 powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1
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Rysunek 1. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki kruszywa niezwigzanego 0/31,5 mm do warstw
podbudowy zasadniczej

Na rysunku 1 pokazano réwniez liniami przerywanymi obszar uziamienia SDV. w ktorym powinna sig
miesci¢ krzywa uziarnienia mieszanki .,S” deklarowana przez dostawce/producenta. Krzywa  uziarnienia
kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiegaé od dolngj krzywe; granicznej uziamienia do gdmej
krzywej granicznej uziamienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwickszego ziama kruszywa nie moze
przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa
Lp. | Wyszczegdlnienie tamane Badania
wlasciwosci Podbudowa wedtug
zasadnicz
a
1 |Zawartos¢ ziamn od 2 de PN-B-06714-15
mniejszych niz 10 [3]
0,075 mm, % (m/m)
2 | Zawartosé 5 PN-B-06714-15
nadziarna, [3]
% (m/m), nic wigcej
niz
3 |Zawartos¢ ziam 35 PN-B-06714-16
nieforemnych [4]
%(m/m), nie wiecej
niz
4 | Zawarto$¢ PN-B-04481 [1]
zanieczyszczen I
organicznych, %o
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(m/m), nie wigce]
niz

Wskaznik piaskowy
po piecio-krotnym
zageszczeniu
metodg 1 lub I wg
PN-B-04481 %

od 30 do
70

BN-64/8931-01
[26]

Scieralnosé w
bebnie Los Angeles
a) scieralnos¢
catkowita po pelnej
liczbie obrotow, nie
wiecej niz

b) $cieralnos¢
czeSciowa po 1/5
pelnej liczby
obrotow, nie wiece]
niz

35

PN-B-06714-42
[12]

Nasigkliwosc, %o
(m/m), nie wigce]
niz

PN-B-06714-18
[6]

Mrozoodpornosc,
ubytek masy po 25
cyklach zamraza-
nia, %(m/m), nie
wiecej niz

PN-B-06714-19
[7]

Rozpad
krzemianowy 1 zela-
zawy tacznie, %
(m/m), nie wigce]
niz

PN-B-06714-37
[10]
PN-B-06714-39
[11]

10

Zawarto§é zwigzkow siarki w
przeliczeniu na 8Os, %(m/m),
nie wigcej niz,

PN-B-06714-28
[°]

11

Wskaznik no$nosci Wy mie-
szanki  kyuszywa, %, sie
mniejszy niz:

a) przy zaggszezeniu Is 3 1,00
b) przy zaggszezeniu Iy 3 1,03

80
120

PN-S-06102[21]

2.3.3. Woda
Nalezy stosowaé wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode. Mieszarki
powinny

zapewnié wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
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b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach
trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne Iub mate
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszezeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

S.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 3.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01 Korvto wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podloza™ 1 SST D-02.00.00 , Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czgstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzié¢ wzorem:

D
15 < B
dSS
w ktorym:

Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziam warstwy podbudowy lub warstwy
odsaczajacej, w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podloza, w milimetrach.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa o $cisle okreslonym uziamieniu i wilgotnosci optymalngj nalezy wytwarzaé w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakeji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki Sposob,
aby nie ulegla rozsegregowaniu 1 wysychaniu.

S.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Micszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo ukladanej
warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszezeniu, Warstwa podbudowy powinna byé rozlozona w sposob
zapewniajacy osiagnigcic wymaganych spadkéw i rzednych wysckosciowych. Jezeli podbudowa sklada sie z
wigeej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i ZAgeszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpne;j
warstwy moz¢ nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podezas zageszezania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda IT). Material nadmiernic nawilgocony,
powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie 1 napowietrzanie. Jezeli wilgotno$é mieszanki kruszywa jest nizsza
od optymalnej o 20% jej wartoéci, micszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% el
wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi
wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
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5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowg do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do

wykonania robdt i przedstawié wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialow. Badania te
powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 ninigjszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwoéé ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych

Czestotliwosc badan
Wisimalis taksymalna powierzchnia podbudowy
I : : 2 2
~pad a jedno bad m”}
Lp. Wyszczegdinienie hadan liczba badas na R e i |
dziennej dzialce
roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnosé mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m’
. . dia kazdej partii k i kaidej zmianie k
4 | Badanie wiasciwoscl kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 Atde] parkibkruseiio iy Aatoe] SIS Kyl

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy
pobieraé w sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zaggszezeniem. Wyniki badan powinny by¢ na
biezgco przekazywane Inzynierowt.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnoéé mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug prob ’
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20%. -

Wilgotnosé nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17.
6.3.4. Zaggszczenie podbudowy

Zageszezenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia. Zaggszezenie podbudowy nalezy sprawdzac wedlig BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenic badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziamiste kruszywo, kontrolg zaggeszczenia
nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz raz na 1000 m?, lub
wedlug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek
wtdrnego moduhu E; do pierwotnego modulu odksztalcenia E, jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E
=2 <22
E,
6.3.5. Wiasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowaé oceng wszystkich wlasciwoscei okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badai pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawcg w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.



6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie

ip. Wyszczegdinienie badan i pomiaréw

Minimalna czestotliwo$é pomiaréw

1 Szerokosc podbudowy

10razyna 1 km

2 Réwnos¢ podiuzna

W 5posob ciagly planografem albo co 20 m fat3 na kazdym pasie
ruchu

Grubos¢ podbudowy

3 Rownosc poprzeczna 10 razyna 1 km
4 Spadki poprzeczne® 10razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie*’ 0 100 m

7

Podczas budowy:

w 3 punktach na kazde] dzialce robocze], lecz nie rzadzie] niz raz na 400
m!

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*

g Nosnosc podbudowy:
- moduf odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

- ugiecie sprezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé¢ w
punktach gléwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze r6znié si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krawgznikéw szerokos$¢ podbudowy powinna byé wiegksza od szerokosci warstwy wyzej
lezacej 0 co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.
6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nierownosci podiuzne podbudowy nalezy micrzyé 4-metrowy lata lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa lata.
Nierownosci podbudowy nie moga przekraczaé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i hikach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancjg + 0,5 %.
6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy
Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiceej niz + 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podloza
Grubos¢ podbudowy nie moze sig rozni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej = 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8. Nosno$¢ podbudowy
- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien byé zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy
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Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modut odksztat-
z kruszywa o | Wskaznik Maksymalne ugiecie sprezyste|cenia mierzony plyta o
wskazniku Wi | Zageszezenia I | pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
nic mniejszym nie

mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego|od  drugiego

obcigzenia E; | obcigzema E;

80 1,0 1,25 1,40 80 140

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujg wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie
6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane 1
powtornie zageszczone, Dodanie nowego materialu  bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szerokoéé podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na petna grubos¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dolozenie
materiatu i powtdrne zageszezenie. ,
6.5.2. Niewlasciwa gruboéc podbudowy p—

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawg
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig gleboko$é, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich
wilasciwosciach, wyréwnane 1 ponownic zaggSzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar 1
ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnoséé podbudowy

Jezeli nosnosé podbudowy bedzie mnicjsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera. Koszty tych dodatkowych robot
poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci podbudowy wyniklo z niewlasciwego
wykonania robot przez Wykonawee podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoine zasady obmiaru robéi
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogolne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa L
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie,

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogolne™ pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogélne™ pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m® podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w SST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Inne dokumenty

1. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
2. Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. WT-4 2010, Wymagania techniczne.
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D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA EAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

-y T
1.1, Przedmiot 85T

Przedmiotem niniejszej szezegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanyeh z wykonywaniem podbudowy zasadniczej, poszerzenia i poboczy z
kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznic frakeji 0/31,5mm Csoo.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji robét zwiazanych z budowa odcinka drogi lesnej w lesnictwie Buczyny.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy zasadniczej, poszerzenia i poboczy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie.
Ustalenia zawarte sag w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne™ pkt 1.3.

i.4. Okreslenia podstawowe -

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznic - jedna lub wigeej warstw
zaggszezonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-04.04.00 ., Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinne .
by¢ kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych 1
otoczakow albo ziam zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych 1 bez domieszek gliny.
W projekcie zastosowano jako material do podbudowy zasadniczej, poszerzenia i poboczy mieszankg
kruszywa tamanego frakeji 0/31,5mm (mieszanka niezwigzana z kruszywem C50/10).

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziamienie kruszywa

Uziamienie kruszywa powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.
2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spelniaé wymagania okreslone w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne™ pkt 2.3.2.
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3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-04.04.00 _Podbudowa z kruszyw, Wymagania
ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dot. transportu podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne™
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Zasady wykonania robot podano w SST D-04.04.00 __ Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.

5.1. Przygotowanie podloza
Przygotowanie podioza powinno odpowiadaé¢ wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00
.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.2.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢é zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.

5.3. Wbudowywanie 1 zaggszczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 -Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 5.4.

S.4. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanic podbudowy powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonvm w SST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogo6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét
Przed przystgpicniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw, zgodnic =z
ustaleniami SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne™ pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w SST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-04.04.00 _Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie.




8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”

pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentualna naprawe podloza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
- dostarczenic mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztoZenie mieszanki,
- zageszczenie rozlozonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robdt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwiazane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™
pkt 10.
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D-10.03.01a
NAWIERZCHNIA Z PREFABRYKOWANYCH ZELBETOWYCH PLYT
WIELOOTWOROWYCH (TYPU IOMB)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z budowa nawierzchni z prefabrykowanych zelbetowych plyt
wielootworowych (tvpu IOMB).
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji robot zwiazanych z budowa odcinka drogi leSnej w lesnictwie Buczyny.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robodt zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z prefabrykowanych zelbetowych plyt wielootworowych (plyty IOMB),
stosowanych w budownictwie drogowym.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Prefabrykowana zelbetowa plyta wiclootworowa — drogowy element zelbetowy, w postaci prostokatne;
plyty z otworami, stuzacy do budowy nawierzchni (dawniej element taki nazywano plytg IOMB).
1.4.2. Nawierzchnia z prefabrykowanych zelbetowych plyt wiclootworowych — nawierzchnia z plyt
drogowych zelbetowych wiclootworowych, przeznaczona do ruchu lub postoju pojazdow.
1.4.3. Szczelina w nawierzchni — szezelina pomiedzy zelbetowymi plytami nawierzchniowymi, zwykle
wypeiniona piaskiem.
1.4.4. System pasowy ukladania plyt — ulozenie dwoch pasoéw pojedynczych plyt, umozliwiajacych poruszanie
si¢ tylko po nich kol samochodéw.
1.4.5. System platowy ukladania ptyt — ulozenie plyt na pelnej szerokosci projektowane;] jezdni.
1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 1.4.
LS. Ogoélne wymagania dotyczgce robét

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00
~Wvmagania ogolne” pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.1. Zgodnos¢ materialow z dokumentacja projektowa i aprobata techniczna

Materiaty do wykonania rob6t powinny byé zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej
lub ST oraz z aprobata techniczng uprawnionej jednostki.
2.2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzchni z zelbetowych plyt, objetych
niniejszg SST, s3:
- prefabrykowane zelbetowe plyty wielootworowe,
— materiat na podsypke i do wypelnienia szczelin,
— ew. inne materiaty.
2.2.3. Zelbetowe plyty wielootworowe

Prefabrykowane zelbetowe plyty wielootworowe powinny mieé wymiary zgodne z ustaleniem
dokumentacji projektowej czyli 100x75x12,5 cm. Zaakceptowany typ plyty powinien mieé aprobate
techniczng uprawnionej jednostki. Powierzchnia plyt powinna byé réwna bez rakow, peknied, ys i
wytupan. Dopuszczalne sg drobne wgtebienia i wypuktosci o gtebokosci lub wysokosci do 5 mm.

Beton, z ktérego wykonana jest ptyta, powinien spetnia¢ wymagania dla klasy wytrzymatosci
minimum C20/25 wg PN-EN 206-1:2003 i PN-B-06265:2004.

Krawedzie plyt powinny by¢ proste i wzajemnie réwnolegle. Dopuszczalne sa drobne
odpryski i wyszczerbienia krawedzi o glebokoéci i szerokoséei do 5 mm oraz dlugoséei do 20 mm w
liczbie 2 szt. na 1 m plyty, przy czym na jednej krawedzi powierzchni gémej nie moze byé wiecej niz
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3 wyszczerbienia, 2 na powierzchni dolnej nie wiecej niz 4 wyszczerbienia. Zwichrowanie krawedzi
powierzchni gornej i dolnej nie powinno przekracza¢ 3 mm na 1 m dlugosci piyty.

Powierzchnie boczne plyty powinny byé wolne od peknigé, rys, wglebien i wypuklosci.

Odchytka od wymiaréw nominalnych powinna wynosi¢: dlugoéci + 3 mm, szerokosci + 3
mm, grubosci = 3 mm. Nasigkliwo$¢ powinna wynosi¢ < 6%, a stopiefi mrozoodpornosci > F 150.
Stal stosowana do wykonywania zbrojenia powinna spetnia¢ wymagania PN-EN 13369. Zbrojenie
ptyt drogowych "JOMB" powinno by¢ wykonane zgodnie z indywidualng dokumentacjg techniczng
producenta. Pyty musza by¢ zbrojone podwojnie siatkg stalowg w strefic dolne; i gomej grubosci
pretow fi 6 mm.

Plyty moga by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. Mozna je ukladac w stosach,
powierzchnig jezdna zwrdcona do gory, w siedmiu warstwach na paletach, do wysokosci trzech
palet. '

2.2.4. Material na podsypke i do wypehienia szczelin

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala inaczej, to na podsypke i do wypeliniania
szczelin mozna stosowaé piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 13242:2004.

Inne materiaty, np. zuzel, pospotke, mozna stosowac¢ pod warunkiem akceptacji Inzyniera.

Skiadowanie materialu powinno si¢ odbywaé na podtozu réwnym, utwardzonym i
odwodnionym, przy zabezpieczeniu materiatu przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé sig mozliwoscig
korzystania ze sprz¢tu dostosowanego do przyjgtej metody robot, jak:
= zurawie samochodowe lub samojezdne,

- walce ogumione,

- wibratory plytowe,

- ubijaki,

- zbiomiki na wode,

- rowniarki, koparki, ew. spycharki,

- sprzet transportowy.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentéow lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu _

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 4. (-
4.2, Transport materialow

Materialy sypkic (piasck) mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanicczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i nadmiernym
zawilgocenicm.

Plyty nawierzchniowe mozna przewozié pojazdami otwartymi. Plyty mozna ukladaé na drewnianych
paletach w liczbie siedmiu sztuk spigtych tasma polipropylenowa zbrojong dodatkowo w miejscu styku tasmy
z plyta podkladkami z tworzywa sztucznego, aby zapobiec ewentualnemu przetarciu. Zaladunku plyt na
samochdd dokonuje sie przy pomocy lekkich zurawi lub wozkow widlowych. W szezegolnych przypadkach
plyty mozna tadowa¢ recznie przy zastosowaniu pochylni.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza
Koryto pod nawierzchni¢ zaleca sie wykonywaé bezposérednio przed rozpoczeciem robot

nawierzchniowych. Wezeénicjsze wykonanie korvta jest mozliwe za zgoda Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

-
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Koryto mozna wykonywaé rgeznie lub mechanicznie przy uzyciu rowniarek, koparck i spycharek.
Grunt odspojony powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej.

Po oczyszczeniu wykonanego dna koryta ze wszelkich zanieczyszezen, nalezy sprawdzié czy
istniejace rzgdne umozliwig uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sig, aby
rzgdne koryta przed profilowaniem byly o co najmnicj 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podloza. Jezeli
powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podlozu to Wykonawca powinien
spulchni¢ podloze na glebokosé zaakceptowana przez Inzyniera, dowiezé dodatkowy grunt. spelniajacy
wymagania obowigzujace dla gbmej strefy korpusu, w ilodei koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych i zaggsci¢ warstwe do uzyskania wskaznika zageszezenia 1,00,

Profilowanie podloza zaleca si¢ wykonaé réwniarka. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania,
ktére nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,00. Koryto po
wyprofilowaniu i zaggszezeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zaggszezeniem podloza nastgpi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania nawierzchni, to powinien on zabezpicczyé
podloze przed nadmiemym zawilgoceniem, na przykiad przez rozlozenie folii lub w mny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
nawierzchni mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.3. Podsypka pod nawierzchnig z plyt

Przed polozeniem plyt nawierzehniowych, nalezy ulozyé 3 cm, po zaggszczeniu, warstwe piaskowa
wyréwnawczg. Piasck powinien by¢ rozkladany przy uzyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow
1 rzgdnych wysokosciowych. Grubosé roztozonej warstwy powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
osiggnieto grubos¢ projektowany.
Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu warstwy piaskowej nalezy przystapi¢ do jej zageszczania, ktore
nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi 1 przesuwaé w kierunku osi drogi. W miejscach niedostepnych dla walcow
warstwg piaskowa nalezy zageszezaé plytami wibracyjnymi i ubijakami mechanicznymi. Zageszczanie nalezy
kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedlug normalnej préby Proctora.
Wilgotnosé materiatu podczas zaggszezania powinna byé réwna wilgotnosci optymalne;j z tolerancjg od -20%
do +10% jej wartosei.

3.4. Ulozenie nawierzchni z plyt prefabrykowanych
5.4.1. Sposob ukladania piyt

Sposob uktadania ptyt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa, ST lub wskazaniami
Inzyniera. Na tukach o promieniach wiekszych (np. >250 m) ukiady plyt s3 takie same jak na
odcinkach prostych. Krzywizne ulozonych ptyt mozna uzyskaé przez rozszerzenie szczelin od strony
zewnetrznej tuku. Na tukach o matych promieniach (np. <250 m) nawierzchni¢ mozna utozyé w
systemie platowym na calym odcinku tuku, uktadajac ja rzedami ptyt rownolegtych do jednej ze
stycznych odcinka prostego. Szeroko$¢ pelnej nawierzchni na tuku nalezy dostosowaé do jego
promienia i dlugosci pojazdow, kiore bedg jezdzity po drodze,

5.4.2. Wykonanie nawierzchni

Ukladanie nawierzchni z plyt zelbetowych, na uprzednio przygotowanej podsypce piaskowej lub
warstwie odsgczajacej, moze odbywaé sie bezposrednio ze $rodkéw transportowych lub z miejsca
skladowania, zwykle z pomoca zurawi samochodowych lub samojezdnych. Do podnoszenia plyt Zurawiem
mogg stuzy¢ zawiesia ¢zterohakowe.

Mozna stosowaé tez rgczne ukladanie plyt o mniejszych wymiarach, przy pomocy pochvini ze srodka
transportowego, po ktdrej plyty zsuwane sa bezposrednio na miejsce ulozenia nawierzchni. Ten typ montazu
wymaga zaostrzonych wymogow bezpieczefistwa pracy.

Plyty zelbetowe nalezy ukladac tak, aby cala swoja powierzchnia przylegaly do podloza (podsypki,
warstwy odsaczajacej). Powierzchnie plyt nie powinny wystawaé lub byé zaglebione wzgledem siebie wiece;
niz § mm.

Jesli dokumentacja projektowa zaklada zabezpieczenic przed klawiszowaniem muigjszych
sasiadujacych plyt, to poszezegdlne plyty mozna laczyé ze soba od czola stalowymi pretami o $rednicy okolo
14 mm i dlugosci okolo 30 ecm wkladanymi do przygotowanych w tym celu otworow w plytach.

Szerokos¢ szczelin migdzy plytami nie powinna by¢ wicksza od 10 mm. W celu zachowania rownej
szerokosci szczelin, mozna stosowaé migdzydystansowe wkladki mi¢dzyplytowe.

Po ulozeniu nawierzchni, szczeliny wypelnia sie przez zamulenie piaskiem na pelng grubosé plyt.
Zaleca sig, aby piasek uzyty do wypelnienia szczelin zawieral od 3 do 8% frakeji mmiejszej od 0,05 mm.
Dopuszeza si¢ zastosowanie innego materialy do wypelnienia szczelin, np. drobnego zwiru, piasku
kwarcowego itp.
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5.5. Roboty wykoiiczeniowe
Roboty wykoniczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Do robot wykonczeniowych
naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejacych warunkéw terenowych, takie jak:
- odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,
- oczyszczenie terenu robdt z odpadéw i usunigeie ich poza plac budowy.
niezbedne uzupelnienia zniszczonej w czasie robot roslinnoscei, tj. zatrawienia, krzewow, ew. drzew,
roboty porzadkujace otpczenie terenu robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosei robét podano w SST  D-00.00.00 . Wymagania ogolne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien:
- uzyskaé wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(np. stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci,
deklaracjc zgodnosci, aprobate techniczng, ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow 1tp.),
- ¢w. wykona¢ wlasnc badania wiasciwosci matcrialéw przeznaczonych do wykonania robdt, okresione
przez Inzyniera,
- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materialow prefabrykowanych.

Waszystkic dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw, ktére nalezy wykonac w czasie rob6t podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwosé oraz zakres badait 1 pomiarow w czasie robot

Lp. | Wyszczegdlnienie robot Czestotliw | Wartosct -
o$¢ badan | dopuszczalne

Lokalizacja 1 zgodno$¢ granic We pkty .8 1

1 |terenu robot z dokumentacjg| !l raz dokumentacji
projektowa projektowej

2 |Przygotowanie podioza Biezaco Wg pktu 5.2

3 I}'&oZenie p(ﬂ)fisyp.ki } ew. ulozenie et Wkt 5.3
warstwy odsaczajacej

4 | Wykonanie nawierzchni Biezaco Wg pktu 5.4

5 Wykornanie. robot chna Wi pkiu 5.5
wykonczeniowych ciagla

6.4. Badania po zakonczeniu robdt

Pomiary cech geometrycznych nalezy przeprowadzaé z czgstotliwoseig 1 pomiar na 250 m.

Wykonana nawierzchnia z plyt prefabrykowanych powinna speliaé nastepujgce wymagania:

— o nawierzchni w planie nie powinna by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej wigeej niz + 10 em,
— szeroko$é nawierzchni nie powinna si¢ roznié od szerokosei projektowanej wigeej niz + 10 cm,

— nierdwnosci podhuzne nawierzchni, mierzone lata 4-metrowa, nie powinny przekraczac 1 cm,

— pochylenia poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancjg + 0,5%,
— roznice wysokoéciowe z rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm 1 -2 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z ptyt prefabrykowanych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogélne™ pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkic pomiary i badania z zachowanicm tolerancji wodlug pkt. 6 daly wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacveh i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- ulozenie podsypki,



9. PODSTAWA PELATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 »Wymagania ogolne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m® nawierzchni z plyt prefabrykowanych obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- przygotowanic podioza,
- dostarczenie materialow i sprzetu,
- rozlozenie 1 zageszezenie podsypki piaskowej,
wykonanie nawierzchni z plyt prefabrykowanych wedlug wymagan dokumentacji projektowej, ST i
specyfikacji technicznej,
- oczyszczenie terenu robét z odpadéw i usunigeie ich poza plac budowy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprzetu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-EN 206- Beton — Czgs¢ 1. Wymagania, wlasciwoscei, produkeja i zgodnosé (W okresie
1:2003 przejsciowym mozna stosowaé PN-B-06250:1998 Beton zwykly)
PN-EN Kruszywa do niczwigzanych i zwigzanych hydraulicznic materialow
13242:2004 stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym (W okresie

przejsciowym mozna stosowaé PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne.
Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka, PN-
B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni
drogowych, PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek)

PN-B-06265:2004 Krajowe uzupelnienie PN-EN 206-1:2003 - Beton — Czes¢ 1: Wymagania,
wlasciwodci, produkcja i zgodno$é
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D-06.01.01
RECZNE PLANTOWANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru
robot zwiazanych z plantowaniem terenu w zwiazku z budows odcinka drogi lesnej w leSniciwie Buczyny.

1.2Zakres stosowania S8T.
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy.
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Okreslenia podstawowe.
Roboty ktérych dotyezy niniejsza SST obejmujg wszystkie czynnosci dotyczgee:
— plantowania i wyréwnania poboczy 1 powierzchni terenow przyleglych przy wykonanej drodze

1.4 Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Ogélne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne™ pkt.2
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnoéé z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Roboty pomiarowe dla potrzeb robét oraz wszelkie koszty
z tym zwigzane obcigzaja Wykonawce i powinny by¢ wliczone w ceng umowng. -
2. MATERIALY.

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00

 Wymagama ogoélne” pkt.2

2.2 Materialy
Materialami stosowanymi przy wykonaniu umocnienia skarp nasypéw wg zasad niniejszej SST, sa:
— grunt z odkladu,
2.2.1. Grunt z odkladu
Do wyréwnania powierzchni skarp nalezy uzy¢ ziemig roslinng zdjgta z pasa robot ziemnych 1
sktadowang zgodnie z SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.
» ziemia rodzima - powinna byé zdjeta przed rozpoczgciem robot budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,
« ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przerosnicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie zostala wyprodukowana, zdolnosé
kielkowania.
-’
2.3. Skladowanie
Zgodnie z SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt.2

3. SPRZET.
3.1 Ogdéine wymagania dotyczgce sprzgiu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.3

3.2 Sprzet do wykonania robot
Do wykonania robdt nalezy stosowac:
- ladowarki,
- koparki z lyzkami skarpowkami,
- rgezny sprzet drobny - lopaty, szpadle, grabie
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4. TRANSPORT.
4.1 Ogélne wymagania dotyczjce transportu.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 .Wymagania ogdlne” pkt.4

4.2 Transport sprzetu i materialow.

Transport gruntu moze by¢ wykonany dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora. W trakcie zaladunku gruntu Wykonawca powinien usungé z gruntu zanieczyszczenia obce
korzenie, kamienie itp.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1 Ogoélne zasady wykonania robét.
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ~Wymagania ogélne” pkt.5

5.2. Zakres wykonania robot
5.2.1. Plantowanie

Wykonawca wyréwna pobocza, skarpy nasypow lub wykopow ziemig z odkladu zachowujac
nachylenie skarp zgodnie z dokumentacja. Wyréwnywanic gruntem z odkladu powinno by¢ wykonywane od
dolnej krawedzi skarpy prowadzone w gére. Warstwe ziemi roslinnej nalezy lekko zageécié¢. Do wyréwnania
bedzie uzyta ziemia urodzajna, uprzednio zdjgta z pasa przewidzianego pod nasypy i zlozony w pryzmach w
poblizu prowadzonych robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROROT.
6.1 Ogoélne zasady kontroli jako$ci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 »Wymagania ogblne” pkt.6

6.2 Kontrola jakosci prac.
Kontrola w czasie wykonywania robot polega na sprawdzeniu réwnosci i stanu zageszczenia
wbudowanego materiatu

7. OBMIAR ROBOT.
7.1 Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt.7.

7.2 Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowa jest: 1 m2 (metr kwadratowy) wyplantowanc; powierzchni skarp i terendw
przyleglvch.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1 Ogolne zasady odbioru robét.
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogolne™ pkt. 8

8.2 Spos6b odbioru robét. Roboty zanikajace.

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ~-Wymagania ogdlne”,
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
Jezeli wszystkie pomiary daly wyniki pozytywne. Roboty zanikajace nie wystepuja.

9. PODSTAWA PEATNOSCL

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogo6lne pkt.9.

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j.
Placi sig za rzeczywiscie wykonang i odebrang ilos¢ robot.

Cena 1 m2 umocnienia skarp przez humusowanie z obsianiem obejmuje:
- roboty przyeotowawcze.
- dostarczenic humusu,
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- wbudowanie humusu,
- kontrole prawidlowoséci wykonania robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy

odbiorze
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

72



